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A INFORMACION

Es posible que en algunas areas se suministre el AIFTHOM® sin incluir una bateria de vuelo. Por
favor, adquiera exclusivamente baterias de vuelo oficiales de AIF®. Asegurese de leer deteni-
damente la guia de usuario correspondiente a la bateria de vuelo inteligente y tome las precau-
ciones necesarias al manipular las baterias para garantizar su propia seguridad. AIF no se hace
responsable legalmente de los dafos o lesiones que puedan surgir directa o indirectamente por
el uso incorrecto de las baterias.

ANTES DE VOLAR

Hemos creado los siguientes materiales con el objetivo de brindarle apoyo en el uso seguro y
optimo de la aeronave:

Declaracién de exencién de responsabilidad y pautas de seguridad
Registro de mantenimiento
Manual del usuario

Antes de emprender un vuelo, le recomendamos que consulte los documentos “Registro de
mantenimiento oficial” para verificar las piezas mencionadas, asi como la “Declaracion de exen-
cion de responsabilidad y pautas de seguridad” y lea detenidamente el “Manual de usuario”.

La temperatura en la que este producto puede funcionar adecuadamente se encuentra en un rango de 0 °C a
45 °C (32 °F a 113 °F). Es importante tener en cuenta que este rango no cumple con los estandares de tempe-
ratura de funcionamiento requeridos para usos militares, los cuales van desde -55 °C a 125 °C (-67 °F a 257 °F).
Estas temperaturas mas altas son necesarias para garantizar la resistencia ante una mayor variabilidad ambien-
tal. Por lo tanto, es crucial utilizar el producto de manera correcta y Unicamente para los usos que cumplan con
los requisitos del rango de temperatura de funcionamiento establecido para esa categoria especifica.
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DESCARGO DE RESPONSABILIDAD

1. Antes de utilizar este producto, lea atentamente las “Instrucciones del dron de proteccion de plantas
Aifthom®”. Estas “Instrucciones del dron fitosanitario Aifthom®” tienen una importante repercusion
para que usted (incluidos compradores y usuarios) utilice este producto de forma segura y proteja sus
derechos legales. Una vez que active y utilice este producto, se considerara que ha leido, entendido,
aprobado y aceptado en su totalidad todos los términos y contenidos de las “Instrucciones del dron
fitosanitario Aifthom®?”.

2. Este producto no es adecuado para su uso por personas menores de 18 afios o personas con capa-
cidad limitada para la conducta civil / incapacidad para la conducta civil o personas con problemas
de movilidad segun lo estipulado por la ley, ni es adecuado para su uso por personas que no han
sido aprobados por AlF (o las leyes y reglamentos locales vigentes, Es utilizado por personas con una
licencia de funcionamiento del sistema aéreo no tripulado aprobado por la politica. No deje que los
nifos toquen este producto, por favor tenga cuidado cuando se opera en escenas donde hay nifios
presentes.

3. Este producto es un dron multirrotor, que pertenece al dron de protecciéon de plantas fabricado por
AIF. Este dron sélo es adecuado para el campo de la proteccion de plantas. Asegurese de leer aten-
tamente las “Instrucciones del dron fitosanitario Aifthom®” antes de utilizar el producto para com-
prender sus derechos legales, responsabilidades e instrucciones de seguridad; de lo contrario, podria
causar danos a la propiedad, accidentes de seguridad y peligros para la seguridad personal.

4. Usted se compromete a utilizar este producto unicamente para fines legitimos y dentro del ambito
permitido por la ley, y acepta las “Instrucciones de uso del dron fitosanitario Aifthom®” y cualquier
politica y directriz pertinente que AIF haya formulado o pueda formular en el futuro. Usted entiende y
acepta que este producto cargara y guardara automaticamente los registros y datos de vuelo pertinen-
tes en el servidor de AIF durante su uso. Si los registros de vuelo y los datos no se pueden cargar y
guardar debido a sus motivos, y el analisis de los registros de vuelo y los datos no se puede comple-
tar, AIF no asumira ninguna responsabilidad.

5. Enla medida maxima permitida por la ley, AIF no se hace responsable de ninguna pérdida causada
por no utilizar el producto de acuerdo con las “Instrucciones del Drone Fitosanitario Aifthom®?”, ni de
ninguna responsabilidad indirecta, consecuencial o punitiva, dafios especiales o punitivos, incluida la
responsabilidad por pérdidas derivadas de su compra, uso o imposibilidad de uso de este producto
(incluso si se advirtié de la posibilidad de tales dafos).

6. Usted comprende que, durante el uso de cualquier producto, pueden producirse accidentes debi-
dos a factores individuales o globales, como un funcionamiento incorrecto, el entorno circundante,
la comunicacion de red, etc. Usted entiende que los accidentes antes mencionados son situaciones
razonables y aceptables durante el uso del producto, AIF no asume ninguna responsabilidad por tales
accidentes.

7. En cualquier caso, debera atenerse a las leyes y normativas pertinentes de la region del pais donde se
utilice el producto, y AIF no asume ninguna responsabilidad por las infracciones de las leyes y norma-
tivas pertinentes por parte de los compradores o usuarios.

8. Las leyes de algunos paises pueden prohibir las clausulas de exencion de responsabilidad, por lo que
sus derechos pertinentes pueden ser diferentes en los distintos paises, pero esto no significa que el
contenido de esta declaracién sea necesariamente invalido.

9. Este producto depende de los accesorios originales de AlIF. AIF no asume ninguna responsabilidad
legal por cualquier pérdida y lesidn causadas por no utilizar accesorios originales.

10. En la medida en que lo permita la ley, AIF se reserva el derecho de interpretacion final y modificacion
de los términos anteriores. AlF tiene derecho a actualizar, revisar o rescindir los términos de las “Ins-
trucciones para drones fitosanitarios Aifthom®” a través del sitio web oficial de AlF, la APP en linea,
etc. sin previo aviso.
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A INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Lista de peligros y contramedidas

1. Antes de utilizar este producto, debe asegurarse de haber pasado el entrenamiento del curso
para operaciones de vuelo de drones en conformidad con las leyes y regulaciones del lugar
donde se utiliza el producto (pais o regién), y haber obtenido legalmente el certificado co-
rrespondiente de operador de drones fitosanitarios. De lo contrario, no se le permite realizar
ninguna operacion con este producto.

2. No vuele solo en la etapa de principiante. Se recomienda obtener orientacidon y ayuda de
operadores de drones experimentados antes de volar y estar acompafnado por operadores de
drones experimentados durante el vuelo.

3. Antes de volar, debe observar cuidadosamente el entorno circundante para asegurarse de
que el area de operacion esté despejada y no haya edificios altos u objetos alrededor; ase-
gurese de que no haya interferencias electromagnéticas, como cables de alta tension, esta-
ciones base de comunicacion o torres de transmision, en y alrededor del area de operacion;
asegurese de que el area de operacion esté lejos de obstaculos y personas, y elimine todos
los posibles factores inseguros del entorno. No vuele en interiores.

4. Antes de volar o después de completar la actualizacion del firmware del producto, se reco-
mienda que realice una prueba de vuelo del dron sin hélices primero, verifique si el equipo
de control remoto, los motores y otros médulos funcionan correctamente y luego instale las
hélices después de confirmar que todo esta normal para evitar accidentes de seguridad.

5. Antes de volar, asegurese de que todas las partes estén en buenas condiciones y reemplace
las piezas envejecidas o dafadas a tiempo; asegurese de que todo el equipo tenga suficien-
te energia; si encuentra que la energia es insuficiente durante la operacion, debe regresar al
vuelo a tiempo y reemplazar la bateria.

6. Antes de volar, asegurese de que el entorno de comunicacion en el area de vuelo del pro-
ducto sea bueno y estable, y que el producto pueda funcionar normalmente bajo un entorno
continuo y estable de red AIF y 4G.

7. Antes de volar, asegurese de que el firmware del dron y la aplicaciéon Aifthom® hayan sido
actualizados a la Ultima version.

8. Debe cumplir estrictamente con las leyes y regulaciones relevantes sobre vehiculos aéreos
no tripulados de proteccion de plantas donde se utiliza el producto, y asegurarse de que el
vehiculo aéreo no tripulado vuele bajo el cumplimiento legal, incluidos, entre otros, la altitud
de vuelo, el area de vuelo, la distancia de vision de vuelo, etc.

9. Se recomienda que este producto sea operado en condiciones climaticas soleadas/nubladas/
con nubes con una fuerza de viento que no exceda el nivel 3. Esta prohibido operar en mal
tiempo como lluvia, nieve, escarcha, niebla, truenos, granizo, arena y viento fuerte, o en entor-
nos con fuertes perturbaciones magnéticas.

10.Si la velocidad del viento ambiente es demasiado rapida durante el vuelo, si cambia el cli-
ma como lluvia, nieve, granizo u otras condiciones que impidan continuar operando, el dron
debe ser detenido inmediatamente y regresar; Si no tiene condiciones para regresar, debe
encontrar de inmediato un lugar seguro cerca y volar al lugar seguro mas cercano después de
detenerse.

11.Siga estrictamente el “Manual de Usuario del dron fitosanitario Aifthom®” para volar dentro
del peso de despegue seguro, y no sobrecargue el dron para evitar peligros.

12. Utilice agua limpia y sin impurezas para la pulverizacion, y filtre el pesticida preparado antes
de agregarlo al tanque para evitar que las impurezas obstruyan el tubo de suministro de pesti-
cidas.
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13.Tenga cuidado al dispensar y rociar. Se recomienda usar equipo de proteccion. Esta estricta-
mente prohibido que el cuerpo humano entre en contacto directo con el pesticida liquido para
evitar dafnos al cuerpo humano.

14. Antes de la operacion de pulverizaciéon, asegurese de que la hélice esté libre de dafos, sin
objetos extrafos, y esté instalada firmemente, la hélice esta completamente extendida, el
dron motor esta limpio y sin dafios, y el sistema de rociado no esta obstruido y puede funcio-
nar normalmente.

15. Antes de rociar, asegurese de que el lugar de despegue y la ruta estén despejados y lejos de
multitudes, y establezca una altitud de despegue/retorno adecuada segun el entorno operati-
VO.

16. Al dispensar y rociar en el campo, preste atencidn a proteger el entorno circundante, y esta
estrictamente prohibida la contaminacién de rios y fuentes de agua potable.

17.Cuando opera en el campo, asegurese de que el dron siempre esté dentro del campo de
vision, y observe si hay obstaculos alrededor del dron en todo momento. Si el obstaculo no
cumple con las condiciones de funcionamiento del médulo de evitacion de obstaculos (la
funcién de evitacidon de obstaculos se ve afectada por la particularidad del material, tamafo,
forma y posicidén del obstaculo), el dron no podra evitar automaticamente el obstaculo en este
caso, por favor, opere inmediatamente el dron para volar alrededor de los obstaculos a través
del control remoto.

18.Las hélices de rotacion a alta velocidad son muy peligrosas, manténgalas alejadas de multi-
tudes, animales u otros obstaculos; no se acerque ni utilice otros objetos en contacto con la
hélice y el motor en rotacion. No use ropa suelta para evitar enredos con la hélice y causar
lesiones.

19.No desmonte este producto ni conecte o desconecte los cables cuando el producto esté
encendido.

20.Cuando la energia de la bateria del control remoto o del dron alcance el 15%, carguela a tiem-
po para evitar que el dispositivo se dafie debido a una sobredescarga profunda causada por
un almacenamiento prolongado con poca energia. Cuando la bateria no esté en uso, man-
tenga la bateria al 40%-60% para el almacenamiento para evitar que la bateria se descargue
demasiado tiempo con poca energia y cause dafnos al equipo. El ambiente de almacenamien-
to debe mantenerse seco, ventilado y limpio.

21.Antes de transportar este producto, asegurese de quitar la bateria del dron y coloque la bate-
ria por separado en un entorno seguro y plano.

22.Este producto debe mantenerse alejado de fuentes de calor, para evitar dafios a los acceso-
rios electronicos u otros componentes del producto, lo que puede provocar incendios y otros
peligros.

23.Esta estrictamente prohibido utilizar el cuerpo humano o animales (ya sea estaticos o dina-
micos) y otras sustancias que contengan propiedades peligrosas como obstaculos para las
pruebas de evitacion de obstaculos.

24.No utilice accesorios no originales de AlF. El uso de accesorios no originales puede tener un
impacto grave en el uso seguro y la vida util del dron.

25.Durante el vuelo del producto, no apague el equipo de comunicacién conectado al dron, y no
conteste ni realice llamadas durante la operacion.

26. Esta estrictamente prohibido operar un dron bajo la influencia de alcohol o pesticidas.
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RESUMEN DE SEGURIDAD

La aeronave Aifthom® no es un juguete y no es apta para personas menores de 18 anos.
Tenga en cuenta que la seccidn “Seguridad rapida” solo ofrece un resumen breve de los con-
sejos de seguridad. Es importante que lea y comprenda tanto el documento “Renuncia de
responsabilidad y directrices de seguridad” del AIFTHOM® como este manual de usuario.

Uso de pesticidas

« Evite el uso de pesticidas en forma de polvo para evitar el deterioro del sistema de rociado.

* Los pesticidas son sustancias venenosas y representan un riesgo grave para la seguridad. Uselos estric-
tamente siguiendo las instrucciones proporcionadas.

« Limpie el equipo después de la mezcla para evitar irritaciones en la piel causadas por residuos de pesti-
cidas derramados durante el vertido y la mezcla.

« Utilice agua limpia para mezclar los pesticidas vy filtre el liquido antes de verterlo en el tanque de rociado
para evitar obstrucciones en el filtro. Asegurese de eliminar cualquier obstruccion antes de usar el equipo.
« Durante el rociado, busque una ubicacién con viento favorable para evitar el contacto del pesticida con
Su cuerpo.

* La eficacia del uso de pesticidas depende de varios factores, como la densidad del pesticida, la veloci-
dad y distancia de rociado, la velocidad del viento, la direccién del viento, la temperatura y la humedad.
Tenga en cuenta estos factores, pero no comprometa la seguridad de las personas, los animales y el
medio ambiente.

« Evite la contaminacion de rios y fuentes de agua potable.

+ Planifique adecuadamente las operaciones de rociado para minimizar el exceso de solucién. Aplique
cualquier exceso de rociado o liquido de limpieza en los cultivos. Considere una forma adecuada de ges-
tionar la eliminacién del liquido de limpieza del tanque.

* No utilice acidos, bases fuertes, liquidos calientes ni pesticidas prohibidos.

Consideraciones medioambientales

+ Vuelva con la aeronave en areas despejadas de edificios y obstaculos. Evite volar cerca o sobre multitu-
des de personas.

* No vuele a una altitud superior a 4.5 km (14 763 ft) sobre el nivel del mar.

+ Vuele Unicamente en condiciones meteoroldgicas moderadas, con temperaturas entre 0 °C y 45 °C (32
°Fy 113 °F).

+ Asegurese de cumplir con todas las leyes y regulaciones aplicables, obteniendo las autorizaciones nece-
sarias. Consulte a la autoridad competente o0 a su abogado para garantizar el cumplimiento de la legisla-
cion y normativas vigentes.

* No opere los componentes de la aeronave en interiores.

Inspeccion previa al vuelo

Asegurese de revisar lo siguiente:

« Las baterias tanto del control remoto como de la aeronave estan completamente cargadas.

» Todos los componentes se encuentran en buen estado. Reemplace cualquier componente desgastado o
roto antes del vuelo.

« El tren de aterrizaje y el tanque de rociado estan debidamente asegurados en su lugar.

« Las hélices y los brazos del marco estan desplegados y los seguros de los brazos estan firmemente
apretados. Las hélices estan en buen estado y correctamente ajustadas. No debe haber ningun elemento
que obstruya los motores y las hélices.

* No hay obstrucciones en la carcasa de la aeronave donde se encuentra ubicado el radar superior en la
parte inferior.

« El sistema de rociado no esta bloqueado y funciona correctamente.

« La brujula ha sido calibrada segun las indicaciones de la aplicacién.

6
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Descripcion del nivel de proteccién

En situaciones normales de operacion, la aeronave Aifstar® RTK es resistente al agua, al polvoy a la
corrosion. En entornos de laboratorio estables, la aeronave (excluyendo la bateria de vuelo inteligente)
cumple con el estandar de proteccién IP67 (segun la norma IEC 60529) y puede ser limpiada con peque-
flas cantidades de agua. Sin embargo, es importante tener en cuenta que este nivel de proteccién no es
permanente y puede verse afectado por el desgaste y el envejecimiento tras un uso prolongado. Se infor-
ma que la garantia del producto no cubre los dafios causados por el agua.

Los niveles de proteccién mencionados anteriormente pueden disminuir en las siguientes situaciones:

+ En caso de colisién que cause deformacién en la estructura de sellado.

+ Si se rompe o dana la estructura de sellado de la carcasa.

+ Si las cubiertas impermeables no se colocan correctamente.

Operacion

« Manténgase alejado de las hélices y los motores en movimiento.

+ Antes de volar, asegurese de que el peso total de la aeronave en el despegue no supere el limite maximo
especificado para evitar riesgos de seguridad.

+ No exceda el limite de carga util recomendado al anadir material al tanque, ya que podria afectar la se-
guridad del vuelo.

« Mantenga la aeronave siempre dentro de su alcance visual (VLOS, por sus siglas en inglés).

+ NO utilice el comando de combinacién de palancas (CSC) ni otros métodos para detener los motores
cuando la aeronave esté en el aire, a menos que sea una situacion de emergencia.

* NO responda a llamadas entrantes durante el vuelo. NO vuele bajo los efectos del alcohol o drogas.

+ Si se muestra una advertencia de bateria baja, aterrice la aeronave en un lugar seguro.

+ Si el mdédulo de radar no funciona correctamente durante la operacion, la aeronave no podra sortear
obstaculos en el procedimiento de retorno al punto de origen (RPO). Solo podra ajustar la velocidad y la
altitud de vuelo siempre y cuando el control remoto esté conectado a la aeronave.

- Después de aterrizar, detenga los motores, apague la aeronave y apague el control remoto. De lo con-
trario, la aeronave puede activar automaticamente el RPO de seguridad debido a la pérdida de sefal del
control remoto.

« Mantenga un control total sobre la aeronave en todo momento y no dependa Unicamente de la aplica-
cion. La funcion de anticolision del sistema puede estar desactivada en ciertas situaciones. Mantenga la
aeronave dentro de su alcance visual y preste mucha atencion a su vuelo. Utilice su juicio al pilotar la ae-
ronave y sortee manualmente los obstaculos manteniendo un margen de seguridad adecuado. Es impor-
tante establecer una altitud adecuada para el modo de seguridad del RPO antes de cada vuelo.

Mantenimiento y cuidado

+ NO utilice hélices desgastadas, astilladas o rotas.

« Para evitar dafios al tren de aterrizaje, retire o vacie el tanque de rociado cuando transporte la aeronave
o cuando no esté en uso.

« La temperatura de almacenamiento recomendada (cuando el tanque de rociado, el caudalimetro, las
bombas y las mangueras estén vacios) es de entre -20 °C y 40 °C (-4 °F y 104 °F).

« Limpie la aeronave inmediatamente después de rociar. Realice inspecciones regulares en la aeronave.
Para obtener mas informacion sobre las pautas de mantenimiento del producto, consulte la seccién “Cui-
dado del producto” en el documento “Renuncia de responsabilidad y directrices de seguridad”.

Cumplimiento de la legislacion y normativas locales

* Puede encontrar una lista de las zonas GEO en el sitio web https://drones.enaire.es/. Tenga en cuenta
que las zonas GEO no sustituyen la legislacién ni las normativas locales y el sentido comun.

El limite de altitud de vuelo puede variar segin el pais o la regién. Aseglrese de volar dentro de las altitu-
des prescritas por la legislacion y normativas de su pais. Evite volar a alturas superiores a 100 m (328 ft).*.
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Descripcion del producto

El vehiculo aéreo no tripulado de proteccion de plantas Aifthom® tiene un disefio modular, una
plataforma de transporte estable y duradera, y una variedad de modos de operacion. Equipado
con el nuevo sistema de control inteligente AIF AG5, combinado con rociado y siembra inteligen-
te, entre otros procesos agricolas, puede lograr operaciones eficientes y de alta calidad. Es una
opciodn estable y confiable en el campo de la proteccion de plantas.

El sistema de rociado adopta una disposicidén de 16 boquillas, lo que mejora la uniformidad del
rociado, asi como la eficiencia en la anchura del rociado y la tasa de flujo.

El dron de proteccidon de plantas Aifthom® es resistente al polvo, impermeable y resistente a la
corrosion, con un nivel de proteccidn IP67 para toda la maquina.

Hemos equipado el nuevo procesador Qualcomm y un sistema operativo Android incorporado
para el control remoto inteligente. Ademas, utiliza tecnologia SDR avanzada y una pila de proto-
colos sobresaliente, lo que permite una distancia maxima de comunicacion de 3 kildmetros. El
control remoto esta equipado con una pantalla brillante de 5.5 pulgadas y una nueva aplicacion
AIF incorporada, lo que mejora significativamente la fluidez y estabilidad de la operacion. La coo-
peracion del control remoto con el modulo de posicionamiento de alta precision RTK permite una
planificacion de operaciones a nivel de centimetros. Con una bateria incorporada de 10000mAh,
la duracién total de la bateria puede alcanzar aproximadamente de 4 a 8 horas, lo que satisface
completamente operaciones de larga duracion y alta intensidad.

Introduccion a la estructura

12
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1. Hélice 9. Carcasa trasera

2. Motor 10.Tanque

3. Brazo 11.Sensor de pesaje

4. Antena RTK (izquierda y derecha) 12.Tren de aterrizaje

5. Partes plegables del brazo 13. Antena de cadena digital

6. Mddulo FPV 14.Antena 4G

7. Carcasa frontal 15.Brazo de rociado en forma de T
8. Bateria 16.Radar de terreno

Las hélices de los brazos 1 y 3 rotan en sentido contrario a las agujas del reloj, mien-
tras que las hélices de los brazos 2 y 4 rotan en sentido de las agujas del reloj. En cada
brazo hay una etiqueta correspondiente que indica el nimero del brazo correspondiente.

Control Remoto

Introduccion de funciones

G5

C1

13
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. Antena

Transmision de senales de control del dron'y
sefales de transmision de imagenes.

Joystick
Para controlar el vuelo del dron, configurar el
modo de control (USA/JP/CN).

Return (Regresar)

Mantén presionado el boton de retorno para que 8.

el dron ejecute el comando de retorno; presiona
brevemente para cancelar el retorno.

Pantalla
Pantalla tactil, haz clic para seleccionar.

Interruptor de encendido/apagado

Presiona brevemente para desbloguear/bloquear

la pantalla; mantén presionado para encender/
apagar el control remoto.

. Interruptor de rociado

Realiza la autocomprobacion de rociado cuando
el dron no esta despegando; activa el interruptor
de rociado después del despegue.

. Asa

Soporte fijo para el rover de red, facil de trans-
portar.

Ranura para tarjeta SIM
Permite insertar una tarjeta SIM.

. Altavoz

Indica mensajes de voz y proporciona adverten-
cias.

10.Puerto de carga

Permite cargar el control remoto.

11.Modo de vuelo

Modo de posicionamiento.
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@

Para operar el dron, el modo del joystick del control remoto se divide en tres configuraciones:
American hand (mano estadounidense), Japanese hand (mano japonesa) y Chinese hand (mano

china), como se muestra en la siguiente figura:

American hand (mano estadounidense)

Ledt Stick ; Right Stick an
e i

e

CA)

T g sl

Japanese hand (mano japonesa

Laft Stick

T

4}

|

Chinese hand (mano china)

Laf Stick

15
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Q Cuando el dron sale de fabrica, viene configurado por defecto en modo Americano.

Carga

Conecte el cable de datos Tipo-C al puerto de carga del control remoto AlF, conecte el extremo
USB al adaptador y conéctelo a la fuente de alimentacion (100-240v AC). Al usarlo por primera
vez, asegurese de cargar completamente el control remoto.

Es obligatorio utilizar el equipo de carga proporcionado por AIF para cargar. Si
los usuarios utilizan otros dispositivos para cargar sin autorizaciéon y esto cau-
sa fallas o dafos en el producto, los usuarios seran responsables de ello.

El control remoto no es resistente al agua. No vierta ni sumerja el control remo-

to en agua durante la carga o uso. Los usuarios seran responsables de las fa-
llas o dafios del producto causados por la entrada de agua en el dispositivo.

16
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Control Remoto

Introduccidn de la aplicacion

AIF APP estéa especialmente disefiada para aplicaciones de proteccion de plantas. La operacion
es sencilla, la interfaz es simple y los usuarios pueden ver en tiempo real el estado de operacion,
el sistema de rociado y otra informacién sobre el estado del equipo. La funcién de planificacion
de tareas de la APP puede mapear y cartografiar campos agricolas, y todas las parcelas se sin-
cronizan en la nube para facilitar la gestién. Ademas, también admite la operacion automatica del

dron.

Interfaz principal

n-dela mis

Q, ©

17
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@

1.

2.

3.

4.

Informacion del Usuario:

Ver la informacion del usuario. Puedes realizar
operaciones como cerrar sesion, autenticacion
con nombre real, autenticacion del operador,
agregar dron y ver la informacion de la bateria.

Registro de Operaciones:

Ver los registros de operaciones, reproducir 10s
registros de operaciones, filtrar y contar los re-
gistros de operaciones y sincronizar los registros
de operaciones locales con el fondo de despe-
gue.

Informacion del Dispositivo:
Ver la informacion de version del dron conecta-
do. Operacion de actualizacion con un solo clic.

Ayuda y Retroalimentacion:

\er las soluciones a las fallas de cada modulo 8.

y proporcionar comentarios sobre problemas y
necesidades del producto.

6.

Carga de Registro:

Usar el cable de datos para conectar el control
remoto v la interfaz de la tarjeta SD del control
central del dron, y cargar el registro de vuelo.

Ejecutar Operacion:

Hacer clic para ingresar a la interfaz de opera-
cion, donde puedes ver el estado e informacion
de parametros del dron; cambiar el modo de
operacion y ejecutar la operacion correspon-
diente.

Planificacién de Misiones:

Hacer clic para ingresar a la interfaz de plani-
ficacion de tareas, seleccionar el método de
creacion de parcelas y realizar la inspeccion y
mapeo de parcelas.

Estado de Conexion del Dron:
Hacer clic para conectar o desconectar el dron
desde el control remoto.

Interfaz de Ejecucion de Operacion

18
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Barra de Informacion de Avisos:

Muestra la informacion de avisos y estados del dron. Al desplegarla, haz clic en la parte infe-
rior para cerrar la barra de avisos, y al cerrarla, haz clic en la parte superior para expandirla
nuevamente. Desliza hacia arriba y hacia abajo para ver mas informacién de avisos historicos.

Botdn Retorno
Haz clic en este icono para regresar a la “Interfaz Principal”.

Barra de Estado:
Muestra el modo de vuelo, el modo de operacion y diversos avisos relacionados con el dron.

Color de la Barra de Estado:

Azul (normal): Indica que el dron esta en un estado normal y puede ser utilizado.

Naranja: Advertencia de bateria baja. Indica que el dron tiene una bateria con poca carga
Rojo: Advertencia de nivel 1. Indica que el dron podria estar en peligro.

Gris: Indica que el dron no esta conectado.

Estado del Dron:

Seguro para Volar: Indica que el sistema de control de vuelo esta en un estado normal y el
dron puede volar sin problemas.

Sistema No Listo: Indica que el sistema de control de vuelo se esta iniciando, por favor espe-
ra.

Sensor de Peso
Muestra en tiempo real los datos de carga del dron, haga clic en para ingresar a la interfaz de
configuracion del sensor de peso.

50-30 kg, el icono es verde.
30-5 kg, el icono es amarillo.
5-0 kg, el icono es rojo.

Estado de Posicionamiento RTK/GPS

Este icono se muestra si el RTK esta habilitado y funcionando correctamente. La esquina
superior derecha del icono RTK muestra el nimero de satélites, y la parte inferior muestra el
estado del RTK. Hay cuatro tipos:

Solucion de punto Unico: Significa que no se ha obtenido la diferencia de datos, y es necesa-
rio esperar hasta que se muestre la correccién.

Solucion de punto flotante: Significa que los datos diferenciales se estan resolviendo, y es
necesario esperar hasta que se muestre la correccion.

Diferencia simulada: Indica que los datos de la estacion base son normales, pero el nimero
de satélites es insuficiente, y es necesario esperar hasta que se muestre la correccion.
Solucion fija: Indica que el célculo de datos diferenciales se ha completado, el dron puede
utilizar el posicionamiento RTK y puede despegar en este estado.

R
MI Haga clic en este icono para ingresar a la interfaz de configuracion de RTK.
“39” indica que el niUmero actual de satélites es 39.

2 . P . . . ,

&%l Indica que actualmente se esta utilizando el posicionamiento GPS. Si el RTK no esta
funcionando, este icono se mostrara y el color de la sefial GPS se define de la siguiente ma-
nera:

19
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Indica que el sistema de posicionamiento no esta conectado.

lIndica que el numero de satélites es <5.
lIndica que 5 < numero de satélites < 10.
Indica que 10 < numero de satélites < 13.

Indica que 13 < numero de satélites < 16.

Indica que el nUmero de satélites es > 16.

Nl Muestra que la estacién base movil RTK actual estéa siendo utilizada, indicando la inten-

sidad de la senal RTK de la estacion base movil utilizada actualmente.

()
A Muestra la estacion base RTK de red actualmente utilizada, indicando la intensidad de
la senal RTK de la estacion base de red utilizada actualmente.

Senal de la Tarjeta SIM 4G

Y ; - cono ‘M para
Muestra la sefal de red 4G actual del dron. Haga clic en este icono para ingre-
sar a la interfaz de configuracién de la red de cadena digital.

Tenga en cuenta que debe utilizar las siguientes funciones con la red 4G:

Monitoreo en tiempo real del fondo del dron.

El firmware del médulo del dron se puede actualizar en linea (los usuarios extranjeros pueden
actualizar el firmware del dron sin conexidn mediante la conexién del control remoto a Internet
y la actualizacion mediante Bluetooth).

Sincronizacion en tiempo real de los datos de vuelo y registros de vuelo con el fondo y otras
funciones relacionadas con la red.

Fuerza de la Senal de Enlace Emisora

o) : :

Muestra la intensidad de la sefial de enlace remoto entre el control remoto y el dron.
“A” significa que el modo de operacién actual del joystick del control remoto es americano; si
se muestra “J”, significa que el modo de operacion actual del joystick es japonés.

aill Indica que el control remoto esta conectado al dron, si aparece , il indica que el
control remoto no esta conectado al dron.
Estado de Funcionamiento del Radar de Evitacion de Obstaculos Frontales y Traseros
.))) Muestra el estado y los datos de evitacion de obstaculos frontales y traseros, haga

. L]
clicen )))
les y traseros.

para acceder a la interfaz de configuracién de evitaciéon de obstaculos fronta-

m Indica que la evitacion de obstaculos frontales y traseros esta desactivada o solo
muestra la informacién de distancia y orientacion de los obstaculos frontales y traseros.

Indica que la evitacion de obstaculos frontales y traseros esta habilitada.

Q El rango efectivo del radar es de 2 a 30 metros.

20
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9. Estado de Funcionamiento del Radar de Terreno
L]

. = Muestra el estado y los datos del terreno, haga clic en para acceder a la interfaz de
configuracion del radar de terreno.

. g Indica que la funcién del radar de terreno esta desactivada.

@
&
—r
e

Indica que la funcidn del radar de terreno esta activada.

Los datos del terreno son la altura del dron desde la superficie de los cultivos. El dron ajustara
automaticamente la altura de vuelo segun las fluctuaciones de la superficie del cultivo. Si la altu-
ra entre el dron vy el suelo es inferior a 0.5 metros, la funcion del radar de terreno no funcionara.

10.Estado de la Bateria

Muestra en tiempo real la energia y el voltaje actual de la bateria restante.

« Verde: Indica que la energia de la bateria es mayor que el nivel de advertencia de bajo voltaje
y es seguro volar.

« Naranja: Indica que la energia de la bateria se encuentra entre el nivel de advertencia de bajo
voltaje grave y el nivel de advertencia de bajo voltaje. Por favor, vuele con cuidado, aterrice el
dron y reemplace la bateria lo antes posible.

+ Rojo: Indica que la energia restante de la bateria es menor que el nivel de advertencia de bajo
voltaje grave. Por favor, aterrice el dron de inmediato, de lo contrario, el dron se vera obligado
a aterrizar en el lugar, lo que puede ser peligroso.

11.Mas Configuraciones
Haga clic en el icono para acceder a la configuracion adicional del dron, el control remoto, el
rociado, la bateria, la camara y otras opciones.

@39 Configuracion del dron

Incluye principalmente la cerca virtual, altitud de despegue/retorno, interruptor de luz de busque-
da, funcién de operacién de rociado/esparcido, funcidn de evitacién de obstaculos, funcién de
terreno, inspeccién de motores, sensores, red digital y parametros RTK, entre otros.

11

L Configuracion del control remoto
Incluye principalmente la modificaciéon del nombre Bluetooth del control remoto, el modo del
operador y la calibracién del control remoto.

[ e |

i Configuracién de rociado/esparcido
Incluye principalmente la modificacién del modelo de boquilla, configuracién de rociado/esparci-
do, calibracién del medidor de flujo, purga de la tuberia, entre otros.

KG Configuracion del pesaje
Incluye principalmente el peso actual, el tara del pesaje, la calibracién del pesaje y la calibracion
del sensor.

A corriouracic ,
*#3 Configuracién de la bateria
Incluye principalmente la configuracién de la alarma de bajo voltaje, la alarma de bajo voltaje gra-

ve, el interruptor UPS vy la verificacion de la informacién de la bateria.
21
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Configuracién de la camara
Incluye principalmente la configuracion del método de decodificacion de video y el ajuste de pa-
rametros como el tiempo de exposicion, brillo, contraste, tono y saturacion.

Otras configuraciones
Incluye principalmente los tipos de mapas, unidades y TTS (sintesis de voz).

12.Herramienta del Mapa
Haga clic en el icono para expandir mas configuraciones.

-

e I Muestra la ubicacién de la estacion base RTK (solo para la version del dron con RTK).

o Al hacer clic en este icono, el centro del mapa se ubicara en la ubicacién de la persona,
es decir, la ubicacion del control remoto (se debe activar la funcién de posicionamiento del
control remoto).

o Al hacer clic en este icono, el centro del mapa se ubicara en la posicion del dron (se debe
conectar al dron).

. Al hacer clic, se ampliara el centro del mapa al maximo.

& Al hacer clic en este icono, se borrara la trayectoria de vuelo en el mapa.

13.Ubicacion de Seguimiento del Mapa
Haga clic para cambiar si el centro del mapa y la direccidon del mapa siguen la posicién del dron.

o 4 El centro del mapa no sigue la posicién del dron.

o al La pantalla actual del centro del mapa sigue siempre la posicién del dron y la direccion
del mapa cambia con la direccién del dron, es decir, la cabeza del dron siempre apunta hacia
adelante.

14.Comenzar a Trabajar
Se pueden seleccionar diferentes métodos de operacion: operacién manual mejorada, operacion
AB, operacién de ruta.

15.Parametros de Estado de Vuelo y Operacion

+ Velocidad: La velocidad de vuelo del dron.

« Altitud: Si se activa la funcion de determinacién de altitud por radar, se mostrara en tiempo
real la altitud relativa entre el dron y los objetos debajo de él. Si la funcién de configuracion de
altitud por radar no esta habilitada, se mostrara la altitud relativa entre el dron y el punto de
despegue.

+ Distancia: La distancia horizontal entre el dron y el punto de inicio.

« Tasa de flujo: La tasa de flujo liquido actual del dron.

« Tasa de alimentacién: La velocidad de alimentacién (pesticidas o fertilizantes) del dron por
minuto.

16.Boton FPV

@ Oculta la pequena ventana FPV o la pequefa ventana de mapa.

22
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¥ . . , : . ,
" Botdn de cambio de camara FPV, haga clic para alternar entre la camara frontal y la camara
trasera.

17.Focos Leds
Haga clic para encender los focos.

Interfaz de Planificacion de Mision

% dispositivo no esta conectado

/ Punto limite

Insert
__l_l'lnllnrl::u r

256,8m Barrier zone

punto de

rafarancia

1. Icono de Posicionamiento de Marcas
Ubica la posicion actual de la marca.

2. Marcado de Puntos de Limite
Haz clic para agregar un punto de limite.
La distancia entre dos puntos de limite no puede ser inferior a 1 metro.

3. Insercion de puntos entre puntos de limite
Inserta puntos entre varios puntos de limite sin cambiar el orden original de los puntos.

4. Marcado de Area de Obstaculos Cuadrados
Haz clic para marcar el area de obstaculos.

« Haz clic en el area de obstaculos circular para agregar multiples areas de obstaculos al mis-
mo tiempo

« Mantén pulsado: Se pueden agregar varias areas de obstaculos al mismo tiempo, y el area de
obstaculos se puede cerrar haciendo clic en “OK” después de completar el marcado.
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La distancia entre dos puntos de obstaculos no puede ser inferior a 1 metro.

Q Es necesario proporcionar un margen de frenado del dron en la distancia del obstaculo.

5. Marcado de Punto de Referencia
Agrega puntos de referencia, calibra la desviacion del sistema de posicionamiento y el marcado
del dron.

Cdmo usarlo:
Coloca el dron en el punto de referencia antes de la operacion y haz clic en “Corregir posicion del
dron”.

Q Requisitos:
[ ]

El punto de referencia debe estar en una posicion abierta para facilitar el aterrizaje seguro.

e | 0s puntos de referencia deben tener caracteristicas de ubicacion obvias v fijas a largo plazo
para facilitar la identificacion cuando sea necesario corregir 10s puntos de referencia.

e Mapeo con RTK sin correcciones.

6. Guardar
Agregar el nombre de la parcela y guardar la parcela actualmente encuestada.

7. Borrar
Borrar selectivamente areas de obstaculos, areas de trabajo o areas donde no se debe rociar.

8. Distancia entre dos puntos de limite.

9. Area mapeada (unidad: ha)
Se refiere al area del terreno que ha sido cartografiada. La unidad de medida utilizada es la “hec-
tarea (ha)”.

Modo de vuelo

Modo de posicionamiento: Utiliza el mdédulo GPS/RTK para lograr un posicionamiento preciso del
dron. Cuando la sefial GPS es buena, se puede utilizar para un posicionamiento preciso; cuando
se activa la funcién RTK y la transmision de datos diferenciales es normal, se puede obtener un
posicionamiento a nivel de centimetros. Cuando la sefial GPS es débil o el brdjula magnética esta
perturbada, es necesario activar el posicionamiento y orientacion RTK.

24
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Modo de rociado y esparcido

Como se muestra en la ventana emergente de rociado automatico en la figura a continuacion,
se admiten tres modos de rociado: modo de rociado continuo, modo de rociado controlado por
velocidad y modo de rociado preciso.

spray made pump mode glrang setll ¥
Spwiom saeed manes avh gy baris FTAYE] Selih e e ol gy M ooedesl Tegh
Fight srss . sectidds vilizet on rade s Bigh semesdting
S Bpiaying
Dosage Aoouracy spraying D00MI Ha
R .|_
Working distance b.0u
Flight spead &, Omra o nprd T HOET e
—_— & +
Cancel Conifirm
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Modo de rociado continuo:
Flujo continuo por minuto. El dron continda rociando a un flujo establecido, que no cambia con la

velocidad y el estado del dron.

Modo de rociado controlado por velocidad:

El flujo se establece como el flujo maximo de rociado, y el flujo de rociado cambia linealmente
con la velocidad de vuelo. Es decir, cuando la velocidad del dron alcanza la velocidad estableci-
da, el flujo de rociado es el mas grande; cuando la velocidad disminuye, el flujo de rociado dismi-
nuye en consecuencia; cuando la velocidad es 0, el rociado se detiene.

Modo de rociado preciso:
Después de que el usuario establece la cantidad de rociado por mu, el control asociado del flujo,
la velocidad de vuelo y el espaciado de filas garantizan un rociado uniforme.

Modo de Bomba

Se admiten dos modos de bomba: cuatro vias de alta eficiencia y dos vias de fuerte asentamien-
to. Cuando cambia el modo de la bomba de agua, también cambia el flujo maximo del sistema
de rociado y el rango de velocidad de vuelo correspondiente.
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Cuatro vias de alta eficiencia

Las cuatro vias de rociado estan todas activadas, y el flujo maximo es relativamente grande, lo
que es adecuado para operaciones de alta eficiencia, rociado en suspension de arboles frutales y
otros escenarios operativos.

Dos vias de fuerte asentamiento

Las dos vias de rociado son aquellas en las que los dos rociadores traseros estan siempre en-
cendidos. En comparacion con el modo de bomba de cuatro vias de alta eficiencia, el flujo maxi-
mo es menor. Las gotas de rociado pueden caer suavemente en la superficie del cultivo a lo largo
del flujo de aire descendente del dron y tener un mejor efecto de asentamiento, adecuado para
escenarios de aplicacién como operaciones con postes altos.

Modo de operacion

El modo de operacidn se refiere a la forma en que se controla y ejecuta el dron durante su funcio-
namiento. A continuacién, se describen los distintos modos de operacién disponibles:

Operacion Manual Mejorada

En este modo, el operador tiene un control completo sobre el dron y realiza las maniobras de
vuelo de manera manual. Es adecuado para operaciones que requieren un alto nivel de precision
y control.

Operacion A-B

En este modo, el dron sigue una ruta predefinida que consiste en dos puntos, el punto Ay el
punto B. El dron volara automaticamente entre estos dos puntos siguiendo la ruta establecida. Es
util para tareas de pulverizacion o esparcimiento en areas rectas y uniformes.

Operacion de Ruta

En este modo, se puede programar una ruta especifica para el dron, incluyendo multiples puntos
de referencia y trayectorias. El dron seguira esta ruta programada de manera automatica, lo que
permite una cobertura eficiente y detallada de la superficie a tratar.
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Cada modo de operacion tiene sus propias ventajas y se elige segun las necesidades especificas
de la tarea a realizar. El uso adecuado de estos modos asegura una ejecucion eficiente y efectiva

de las operaciones de proteccién de plantas.

M+ Trabajo Manual Mejorado

select operation mode

Il T

Manual+ Mission AB Mission Route Mission

Este modo permite bloquear el rumbo del dron en la orientacion actual de la proa. Los usuarios
pueden controlar libremente el dron para volar en todas las direcciones, pero el rumbo no cam-
biara en consecuencia. Al hacer clic en el icono izquierdo o derecho, el dron se desplazara auto-
maticamente hacia la izquierda o hacia la derecha por una linea de trabajo. Este modo es ade-

cuado para trabajar en areas de forma irregular.

Proceso de Operacion
Paso 1: Haga clic en “Comenzar a trabajar” en la interfaz “Ejecutar Operacién” de la aplicacion

(APP) y elija la mision M+.

select operation mode

il jll

Manual+ Mission AB Mission Route Mission
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Paso 2: Establecer los parametros de operacion.

P clhiannels
strong sesting
1 channels high
afhicliancy

-+

_.|_

!-
Spray mode ACCUTECY BRI T purmg made
Ay o viorkis vl 1D e el e |8 el T Emetrbing pESHOE Cpiap
Agbimrn pErdcice uiilbeiion rets
Dosage 1 500081 Ha
—_— il
Warking distance 5.0m
= - +
|=||g|'||: gpaad G6.0mss Wan W gl TR ke
— . 3
Cancal Confirm

Paso 3: Hacer clic en “Comenzar trabajo manual”.

Altitude Distance Rate of weight loss
23.3m 0.00 kg/min
Flight Spray

E) 0.00Ha Tmin22s, 0.1,

Mission Velocity of flow

0.0 Ymin

Paso 4: Operar el dron para iniciar el trabajo.

El dron esta
con el blo-
queo de
orientacion
de rumbo

Distance Rate of weight loss
100.9m 0.00 kg/min
Spray

_ Speed Altitude
= 0.0m/ig 3.0m
Mission’  Flight

Velocity of flow
i 4 ] 1) Lienie

28
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Movimiento horizontal izquierdo

Haz clic en el icono , €l dron se desplazara una distancia equivalente a un espaciado de
linea hacia la izquierda.

Movimiento horizontal derecho

Haz clic en el icono , €l dron se desplazara una distancia equivalente a un espaciado de
linea hacia la derecha.

Bloqueo de rumbo o encabezado

. . A ,
Haz clic en el icono , el dron entrara en el estado de bloqueo de rumbo. El rumbo del dron
quedara bloqueado en la direccién actual de la cabeza y la direccién de vuelo no cambiara mas
con el cambio de la direccion de la cabeza del dron.

A

Haz clic en el icono BI=E para salir del estado de bloqueo de rumbo.

Paso 5: Después de completar la asignacion, haz clic en “Confirmar” para generar una “Confir-
macién del rendimiento del trabajo”.

ﬁ- Are you sure to end this
: manual operation?

r = ﬂ
confirmation of working performance

B70-22-00-411 2023-01-30 14:26 LI Lei
Poplar Street Science Park Road

operation mode Manual+ Mission
spray pesticide 2.5L
Area of this work 2.3Mu

Dosage 1.1L/mu
This spraying 2.5,

Cumulative 2.50 | Accumulated area 2.3mu

Durante el proceso de operacion, no se puede ajustar el espaciado de linea de la operacion.
Sin embargo, se puede ajustar cambiando al modo de operacion manual y luego regresando al
modo de operacion M+ mejorado manualmente.

ManualFour

Los usuarios pueden hacer clic en el icono de la barra de estado superior EEZEEE para ajustar en
tiempo real la cantidad de pulverizacion, la velocidad de vuelo, la altura relativa del cultivo, entre
otros.
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@

Modo de operacion A-B

En el modo de operacion A-B, el dron puede realizar operaciones siguiendo la ruta marcada por
los puntos A-B. Al mismo tiempo, tiene funciones de recuperacién de operacion y proteccion
de datos, y puede utilizar el médulo de radar para determinar la altitud y evitar obstaculos. Los
usuarios pueden ajustar los datos de operacion (velocidad del dron, cantidad de pulverizacion
por unidad de superficie, etc.) en tiempo real en la interfaz de la aplicacion. Este modo es ade-
cuado para trabajar en areas grandes aproximadamente triangulares o cuadrilateras.

Operacion de Ruta

L5 L4 L1 B
o—<—9 -« —9

------ ® L el ] L]
L6 L3 L2 A

Linea Izquierda

LS

Linea Izquierda

B R1 R4 R5
—r—9 = —9

A 4 A b, AU
L o= =0 = = =
A R2 R3 R6

Linea Derecha

RS

Linea Derecha

+ Punto especifico en una ruta de operacién, especialmente en el contexto de la operacioén de
drones o vehiculos auténomos. Los nodos son puntos de referencia que el dron o vehiculo
seguira en su ruta para realizar una tarea especifica. En el caso de la operacion en modo A-B,
los nodos serian los puntos de referencia A y B que el dron seguira para realizar la tarea a lo

largo de esa ruta.

Distancia entre lineas de trabajo.
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Q e Durante el trabajo, asegurese de que el dron esté dentro del campo de vision.
e Durante el trabajo, asegurese de que la senal GNSS en el area de trabajo sea buena, de 1o
contrario, la tarea de trabajo no se completara de manera fluida.

Proceso de Operacion

Paso 1: Ingrese al modo de operacién A-B
En la interfaz “Ejecutar operacion” de la aplicacion, haga clic en “Comenzar trabajo” y seleccione
la misidn AB.

select operation mode

.

] il

Manual+ Mission AB Mission Route Mission

Paso 2: Configure los parametros de operacion.
Puede configurar la cantidad de spray, la velocidad de vuelo, el espaciado de las lineas de opera-
cion, etc.

r
spray mode ACCUTasy Bpi ¥ pumg made
T P e | e e TR L T e] Emacbbing [EAROE 4 ap 0 i
1:':IIFI FENSSIR LR QRO rTs stror: e I::'
Dinsage 1 5000841 e

L
Warking distance 2.0k
—
|-||gh|: gpaed 5.0 Wianr W el TR Dok
-
Cancal Confirm
13

Paso 3: Registre los puntos A-B en secuencia.
Opere el dron para volar hasta el borde de la parcela, haga clic en el icono del punto Ay el punto
A se mostrara en el mapa, indicando que el registro ha sido exitoso.
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&

&

D._ Speed  Altitude Distance Rate of weight loss
-~ 0.0m/e 5.7m 21.3m 0.00kg/min

Mission  Flight Spray Velocity of flow ADJUST A ANGLE Colnflgurar
® 04712 11minazZs 00 0. el angulo del

punto A

Opere el dron para volar hasta el otro extremo del area de operacién, haga clic en el icono del
punto B, el punto B se mostrara en el mapa, indicando que el registro ha sido exitoso.

_ Speed  Altitude Distance Rate of weight loss

O: oms 5.6m 85.3m 0.00kg/min
Mission Flight Spray
® 020v. 12min22s 0.00

Configurar el angulo del punto B

Q e No se pueden agregar los puntos A o B cuando la velocidad es demasiado alta.
e | adistancia entre el punto Ay B debe ser mayor a 1 metro.
e Trate de asegurarse de que la direccion de los puntos A/B sea paralela al limite del terreno
para lograr el mejor efecto de trabajo.

Paso 4: Elegir la direccion de la ruta
Después de grabar los puntos A y B, la aplicacion genera automaticamente una ruta con direc-

cion de trabajo hacia la derecha. Haga clic en el icono “Invertir” en la esquina derecha para cam-
biar la direccion de la ruta hacia la izquierda.
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_ Speed Altitude Distance Rate of weight loss
“ 0.1m/s 3.0m 50.3m 0.00kg/min

Mibslon_ FEgheS | | Sesy i Veloci | ADJUST B ANGLE EXECUTE OPERATION
0.02Ha 1min2s 0.0 0.0v :

Paso 5: Ejecutar la operacion
Haga clic en “Ejecutar operacion” en la esquina inferior derecha y deslice el icono del dron hacia
la derecha

Self-test before operation X

drone status can normal fight
sprayspread finished behavior Keep flying
remote controller uncontrol behavior Hover
serious low power warning behavior Close

Spray normal

return altitude ~@——— 6.0m S0y

[sidatoster

Si se presiona el stick (roll) durante la operacion, el dron cambiara del “modo de operacion de
puntos AB” al “modo de operacion manual” y luego se mantendra en posicion de vuelo estacio-
nario.

Haga clic en “Suspender operacion AB” en la esquina inferior derecha, y el dron se mantendra
en posicion de vuelo estacionario.

Si necesita continuar la operacion en el punto AB, haga clic en “Continuar” en la esquina inferior
derecha de la aplicacion, seleccione el punto de inicio de contorno, y el dron volara al punto de
inicio de contorno para continuar la operacion. Por favor, preste atencion a la presencia de obs-
taculos en el camino para garantizar la seguridad del vuelo.
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é)

¢
H v

OE Speed  Altitude Distance Rate of weight loss
- 02m/s 5.5m 50.2m 0.00kg/min

E Mission Flight. Spray  Velocity of flow R
0.25Ha_13min9s 0.0L

0.0 ¥min

fly to the breakpoint

Distance Rate of weight loss

50.1m 0.00 kg/min

Spray  Velocity of flow Cancel Confirm
0.0L 0.0Vmin

Punto O: el punto de ruptura para la operacion en el punto AB. Es adecuado para rutas sin obs-
taculos (cuando hay obstaculos, se recomienda evitarlos manualmente y seleccionar un punto
adecuado para continuar la operacion segun las necesidades reales).

Punto 1. el punto de proyeccion de la posicion actual del dron en la ruta.

Punto 2: el punto de inicio de la siguiente ruta en la ruta donde se encuentra el punto de ruptura
del dron.

Punto 3: el punto de proyeccion de la siguiente trayectoria de vuelo en la posicion actual del
dron,

Punto 4: el punto proyectado del punto de ruptura en la siguiente ruta.
Durante la operacion, el dron realizara siempre operaciones de pulverizacion a lo largo de la ruta

generada hasta el final de la operacion; el dron Nno comenzara a rociar cuando se mueva lateral-
mente a la siguiente ruta.
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Paso 6: Finalizar la operaciéon AB

Haga clic en el botdn “Finalizar operacion AB” en la esquina inferior derecha haga clic en “OK”
para salir del modo de operacién de puntos AB, el dron se mantendra en posicion de vuelo esta-
cionario, y aparecera una carta de confirmacion del efecto de la operacion en la interfaz.

Are you sure to end AB working?
nAfter the determination is completed,
the AB point will be cleared. nWhen
determined, the plane will hover in
place.

Cancel Confirm

confirmation of working performance

B70-22-00-411 2023-01-30 14:56 LI Lei
Poplar Street Science Park Road

operation mode Manual+ Mission AB Mission
spray pesticide 0.0L 0.0L
Area of this work 0.5Mu 2.3Mu
Dosage 0.0L/mu 0.0L/mu
This spraying 0.0y

Cumulative 0.0. Accumulated area 2. 8pmy

Confirm

Longitudinizacion y Acortamiento de Puntos AB

El punto AB se puede extender o acortar en la ruta actual y en todas las rutas futuras.

Escena de Aplicacion

Cuando el terreno es irregular y es necesario extender o acortar la ruta del punto AB, o hay obs-
taculos por delante, se puede utilizar la funcidon de extension y acortamiento de ruta para hacer
que la operacidén sea mas precisa y segura sin interrupciones.

Extension de la Ruta del Punto AB

Empuije la palanca en la misma direccidén que la “direccién de vuelo”; si la palanca supera el
10%, la ruta del punto AB se extendera. En este momento, la luz trasera se mantendra blanca y
parpadeando una sola vez, y el control remoto emitira el mensaje “ajuste de ruta del punto AB”,
y el dron volara a 1.5 m/s - 3 m/s (la velocidad cambia con la cantidad de palanca) para extender
la ruta. Cuando el dron alcance la posicion deseada para la extension, suelte la palanca 'y el dron
cambiara de direccién. Al mismo tiempo, la ruta de seguimiento se basara en la ruta extendida.
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Acortamiento de la Ruta del Punto AB

Invierta la palanca hacia la “Direccién de Vuelo”. Cuando la palanca esté entre el 10% y el 90%,
la ruta en el punto AB se acortara. En este momento, la luz trasera parpadeara en blanco y el
control remoto anunciara “Ajuste de la ruta en el punto AB”. Continle volando hacia adelante

a una velocidad de 1.5 m/s. Cuando el dron alcance la posicion donde desea acortar, suelte la
palancay el dron realizara una nueva operacion en linea. Al mismo tiempo, la ruta posterior se
basara en la ruta acortada.

Q e | aruta se puede extender o acortar un nimero ilimitado de veces durante la operacion.
e Al extender o acortar la ruta, por favor, observe cuidadosamente las condiciones del campo

para evitar peligros.

e | a palanca debe ser mayor al 10% del recorrido total, de lo contrario, no se podra extender ©
acortar la ruta del punto AB.

e [l acortamiento de la ruta en el punto AB activara la operacion de cambio de linea. Es nece-
sario soltar la palanca y volver al centro o invertir la palanca completamente.

e Despues de ingresar al punto AB para extender o acortar (la cantidad de la palanca esta
entre el 10% vy el 100%), el dron se desacelerara y volara a una velocidad lenta, para que los
usuarios puedan juzgar mejor la posicion que necesita ser extendida o acortada.

Operacion Automatica

Cuando se utiliza por primera vez, los usuarios pueden utilizar “Planificacion de Parcelas” para
planificar la tierra de cultivo y, después de guardar la parcela, configurar previamente los parame-
tros de la ruta a través de “Vista Previa de Rutas”. Luego, el dron puede ejecutar la operacién de
la ruta.

El dron cuenta con funciones de prediccion de puntos de interrupcion, optimizacion inteligente
de rutas, recuperacion de operaciones, etc., y puede utilizar el sistema de radar para determinar
la altitud y evitar obstaculos. Los usuarios pueden ajustar la cantidad de pulverizacion y la veloci-
dad de vuelo en tiempo real. Este modo es adecuado para multiples operaciones en areas gran-
des.
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Mapeo de Parcelas

Se ofrecen diversos métodos de mapeo de parcelas para satisfacer los requisitos de aplicacion
de diferentes escenas.

For favar, elija como crear la frama

o) o P8

mapa de a distanziz RE #yiones ROI

s %

Fetaoik Geber BT DiAter Dase du ROI
.
z

Network Dotter (Puntillador en Red)

Es adecuado para parcelas grandes y pequefias con obstaculos complejos y numerosos, y cuen-
ta con un moédulo de posicionamiento de alta precision RTK incorporado.

Paso 1: Encienda el control remoto y el puntillador en red, y realice el emparejamiento por Blue-
tooth.

Paso 2: Ingrese a “Planificacion de Parcelas”, seleccione “Agregar Parcela” y haga clic en “Punti-
llador en Red”.

Por fawar, alija como crear la frams

a distanziz RE #4iones ROl

Fabesoik Ceber AT Didter Dase du ROI

7
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Paso 3: Busque el puntillador y conecte por Bluetooth al puntillador correspondiente.

Network marker

Please choose marker bluetooth:
T12-011

. T

Paso 4: Espere hasta que la barra de estado en la interfaz de la aplicacién se muestre en color
azul. Esto indica que el estado RTK ha alcanzado alta precisién. Camine a lo largo del borde de la
parcela con el control remoto y el puntillador en la mano, agregando “puntos de limite” en cada
esquina.

< <

Border point

Insert
honndare

Barrier zone

round
nhetacle araa

REF point

No spray

nnint

Paso 5: Agregue areas de obstaculos.
Los usuarios pueden usar los siguientes dos métodos para marcar los obstaculos dentro y fuera

del area de trabajo.

Area de obstaculos poligonal

Camine alrededor del obstaculo para marcar los puntos del obstaculo. Para garantizar la seguri-
dad del vuelo, el area de obstaculos poligonal debe tener mas de 4 puntos.

Area de obstaculos circular
Coloque el puntillador en el centro del obstaculo para marcarlo.
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Border point

Insert
hnundare

Barrier zone

round
nhstarle arsa

REF point

No spray

nnint

[ooee JI soe

Paso 6: Haga clic en el botén “Guardar” para nombrar la parcela, también puede elegir guardar la
parcela en una nueva carpeta para facilitar su gestion.

Input name Input name

hezhuang hezhuang

My block Save to My block

New folder
My block

Cancel Confirm Cancel Confirm

t

Para garantizar la seguridad de la operacion, marque segun el color de la barra de estado y la
precision del puntillador de red.

Color de la Barra de Estado:

Azul: Indica alta precisidon, puede marcar normalmente.

Naranja: Indica que la precisidon es promedio y puede hacer puntos, pero la precision es baja, asi
que reserve un margen de seguridad.

Rojo: Indica que la precision es baja y no se puede marcar. Asegurese de que el puntillador esté
vertical y no haya obstaculos encima. Espere a que el puntillador mejore la precisién antes de
marcatr.

Gris: Indica que el puntillador de red no esta conectado, haga clic en la barra de estado para
conectarlo.

Para obtener la definicion e informacidn detallada de la barra de estado, consulte el puntillador

de red. Haga clic en la barra de estado para ver informacion mas detallada del puntillador de red
RTK.

Sino puede obtener alta precision durante mucho tiempo, verifique lo siguiente:
e Siel RTK de red esta encendido.
e Silaantena RTK de red esta suelta.
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Marcado del Drone

Es adecuado para parcelas con limites planos y pocos obstaculos. Operacion sencilla y alta pre-
cision de posicionamiento.

Procedimientos de operacién

Conecte el drone con el control remoto

Ingrese al plan de misiones

Haga clic en “Agregar Campo”

Seleccione “Marcado del Drone”

Desbloquee manualmente y despegue

Vuele a lo largo del borde del terreno/obstaculo, agregue puntos de limite/puntos de obstacu-
lo en sus esquinas hasta completar el marcado

Aterrice el drone y guarde la parcela.

2 o

N

Q Se recomienda operar el drone sin carga para evitar desperdiciar la energia de la bateria.

Marcado en el Mapa

Es adecuado para parcelas abiertas y sin obstaculos. Se basa en la informacién del mapa para
planificar la parcela. Es la operacién mas sencilla y eficiente, pero la precision es baja. Puede
haber algunos errores durante la operacion, asi que preste atencion a la seguridad al volar.

Procedimiento de operacion:

1. Ingrese a la interfaz de Planificacién de Misiones
2. Haga clic en “Agregar Campo”

3. Seleccione “Marcado en el Mapa”
4

Arrastre el mapa, use el icono de posicionamiento . para alinear el area/obstaculo a traba-
jar, y marque la esquina de su borde
5. Guarde la parcela después de levantar el mapa.

Q e Hay cierto margen de error en la seleccion del marcado en el mapa. Por favor, asegurese de
reservar suficientes margenes de seguridad entre la ruta y los obstaculos para garantizar la
seguridad del vuelo.

e [l punto de obstaculo debe hacer clic para confirmar, de lo contrario, el area de obstaculo no
se generara; el area de obstaculo puede generar multiples.

e Por favor, utilice la correccion del punto de referencia antes de la operacion y corrija el punto
de referencia en el area de trabajo a la posicion del drone para reducir los errores. Para ob-
tener informacion detallada sobre los métodos de operacion, consulte la introduccion de la
funcion “Correccion del Punto de Referencia”.
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Marcado de Estacion Base

Primero configure la estacion base, luego conecte el control remoto al dotter (el control remoto
debe activar el bluetooth), empareje el dotter con la estacion base y mantenga el dotter y el con-
trol remoto a lo largo de los limites de las parcelas y obstaculos para marcar puntos.

Esta opcidn es adecuada para parcelas grandes y pequefias con obstaculos complejos y nume-
rOSos.

Editar Marcador

Haz clic en un marcador para seleccionarlo (se permiten multiples selecciones) y luego haz clic

en B&# para ajustar finamente su posicién. Desliza el control deslizante debajo para afinar la dis-
tancia de ajuste del marcador.

Haz clic en “Seleccionar Todos los Marcadores” para seleccionar todos los marcadores al mismo
tiempo. Eliminar: Selecciona el marcador y haz clic en “Eliminar” para eliminarlo.

Editar Rutas

Haz clic en el icono “Lista de Parcelas”, selecciona la parcela que deseas editar y haz clic en
“Editar Ruta”.

Marker adjustment
<

Select All Marker

A

0.5M @
| DELETE J CONFIRM J

M1
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Herramientas de edicion de rutas

Haz clic en el icono “Lista de Parcelas” , selecciona la parcela que deseas editar y pulsa “Edi-
tar Ruta”.

Edit route | Execute operation

Trabajo separacion (Line spacing)

El trabajo separacion (ancho de trabajo) se refiere a la distancia que el dron recorre durante cada
pasada de fumigacion. El rango ajustable para el ancho de trabajo es de 2 a 15 metros. Ajuste
esta configuracion de acuerdo con el ancho de rociado efectivo real del dron, teniendo en cuen-
ta la altura de funcionamiento, el entorno, el caudal, entre otros factores que pueden afectar la
eficacia de la pulverizacion.

Tenga en cuenta que para lograr un ancho de trabajo mayor de 6 metros, la altura de trabajo no
debe ser inferior a 3,5 metros.

Trabajo separaciéon ¥

Trabajo separacién
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Margen de seguridad al perimetro (Safety margin)

El margen de seguridad al perimetro se utiliza para evitar que el dron se acerque demasiado al
borde de la parcela y cause peligros. Esta configuracidon permite reducir la ruta de vuelo dentro
de una cierta distancia del limite de la parcela.

Asegurese de ajustar el margen de seguridad de manera razonable para garantizar un vuelo
seguro, pero tenga en cuenta que si el margen de seguridad es demasiado grande, puede haber
areas de la parcela que no se rocien adecuadamente.

Safety margin v

seleccionar todo & @

i

Distancia de margen

1 determi

Se recomienda utilizar la maxima distancia de margen de seguridad para evitar dafios a otros cultivos y prevenir
accidentes. Esto permitira alcanzar una mayor productividad al permitir volar a maxima velocidad.

Margen de seguridad de obstaculos (Obstacle margin)
El margen de seguridad de obstaculos se utiliza para evitar que el dron se aproxime demasiado
al borde de los obstaculos y cause colisiones. Esta configuracion ajusta la ruta de vuelo para

mantener una cierta distancia del limite de los obstaculos.

Asegurese de ajustar el margen de seguridad de obstaculos de manera razonable para garanti-
zar un vuelo seguro, pero evitando que el margen sea demasiado grande para no dejar areas sin
fumigar en la parcela.

A Tenga en cuenta que los arboles u obstaculos pueden variar respecto al plan de vuelo original.
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Barrier spacing v

[1[1[]

i

Distancia extendida

~ 1500,6m

Correccion del punto de referencia (Correct the offset)

La correccion del punto de referencia permite mejorar la precision de la operacion ajustando las
desviaciones del sistema de posicionamiento de marcas y del sistema de posicionamiento del
dron.

Para ello, agregue puntos de referencia durante la planificacion de la misidén y coloque el dron en
dichos puntos antes de la operacion. Luego, haga clic en “Corregir a la posicién del dron” para
realizar la traduccidn de vectores en la ruta general y lograr una correccion exitosa.

Para agregar un punto de referencia, coléquelo en una posicion abierta para facilitar el despegue

y aterrizaje seguros. Se necesita una caracteristica de posicion obvia vy fija a largo plazo para
facilitar su identificacidn durante la correccion del punto de referencia.

Reference point correctionr

14.00Ha|

mmm

Correcto a la posicién
del avion

determi

44



(k) Manual de Usuario del Aifthom®

Direccion de la ruta (Route direction)

La direccion de la ruta y los puntos de inicio y finalizacion de la operacion se pueden ajustar de
acuerdo con la trama operativa y la ubicacion real del usuario. Esto permite que el dron pueda
despegar e ingresar a la ruta desde la distancia mas corta para comenzar la operacion, reducien-
do el consumo de energia y mejorando la eficiencia de la operacion.

Route direction v

Reverse Direction .

71,77 degree

Division de la ruta (Route divide)

Cuando el area de una parcela es demasiado grande, se pueden seleccionar algunas rutas antes
de la operacion para garantizar operaciones eficientes y flexibles.

Route split v

440 Start point®hd point114
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Punto de transito (Transit point)

Cuando el dron despega o regresa, si hay un obstaculo directamente desde el punto de despe-
gue hasta el punto de retorno, o desde el punto de retorno hasta el punto de despegue, se puede
establecer un punto de transito por adelantado.

Route direction v

Reverse Direction .

14,0008 71,77 degree
£

El dron pasara por el punto de transito al ingresar o regresar de la ruta para evitar obstaculos.

Transit point

Para agregar un punto de transito, las alturas de despegue y retorno deben ser las mismas que la
del punto de transito.

Speed Altitude Distance
0.0ms -0.2m 0.0m

Flight Spray Speed
0.0mu  1mind5s O mi 0 mi/min

{cancel ] { Confir_
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Contorno (Edge Sweeping)

Edge sweeping, también conocido como “Barriendo de Bordes”, “Bordeo” o “Contorno”, es
una técnica utilizada en la agricultura de precisién y en la aplicacion de pesticidas o fertilizantes
mediante drones. Consiste en volar el dron en patrones cercanos a los bordes de los campos o
parcelas para asegurar una cobertura uniforme y eficiente de los cultivos. Este método ayuda a
evitar la falta de cobertura en los bordes y garantiza una aplicacién precisa de los insumos agri-
colas.

Sweep theedge =

| 4 1A 984m

I

Cancel Confirm

Una vez activada, la funcion de “Barriendo de Bordes Automatico” permitira al dron realizar un
vuelo adicional después de completar la operacién de ruta. Esto asegurara una cobertura mas
efectiva de las areas cercanas a los bordes del campo o parcela. Para ajustar la direccion de eje-
cucién de la ruta de barriendo, simplemente seleccione la opcién correspondiente y haga clic en
“Aceptar” para guardar los parametros de ajuste. Al activar esta funcién, se realizara una opera-
cién de barriendo de bordes por separado para reforzar la pulverizacién en el area de borde del
campo.

Procedimiento operacional

Paso 1:

Haz clic en el icono de lista de parcelas a la izquierda, selecciona la parcela a operar y edita los
parametros de la parcela. Haz clic en “Ejecutar Operacion” para configurar los parametros de
operacion.
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r 3

spray mode Speed mode v pump mode.  two channels strong settling v
Spraying varies with speed and is not related to Switching pesticid;  two channels strong settling
fiying area utikzation rate and e i . e
our channels high efficiency

Max flow speed 1920ML/MIN

— — +
Flight speed 5.0M/8

— . +
Flight altitude 2.0M

—— +

Cancel Confirm
b y

Paso 2:
Desliza el icono de “dron” hacia la derecha para iniciar la operacién de ruta (operacion automati-
ca).

Self-test before operation X

drone status can normal fight
sprayspread finished behavior Keep flying
remote controller uncontrol behavior Hover
route working finished behavior Hover
serious low power warning behavior Close
Spray normal

take off altitude =M@= 6.0m [l
return altitude —.— 60m =

Si durante la operacion se presiona el joystick (roll o pitch), el dron detendra inmediatamente el
modo de “operacidn de ruta (automatica)” y cambiara al modo de “operacion manual”, permane-
ciendo en posicion de espera después de responder a la accion del joystick correspondiente.

Al hacer clic en “Pausar operacion de ruta” en la esquina inferior derecha, el dron se detendra y
permanecera en posicion de espera para recibir instrucciones. Si deseas continuar con la ope-
racion de ruta, haz clic en “Continuar operacion de ruta” en la esquina inferior derecha de la
aplicacion, selecciona el punto de inicio y el dron volara hacia el punto de inicio para continuar la
operacion. Por favor, presta atencion a la presencia de obstaculos en el trayecto.

(%)
OE Speed Altitude Distance liks_
= 00m/s 57m 58.4m 0.00kg/min

0.06Ha 1min25s 0.0L 0.0 ymin
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fly to the breakpoint

- Distance Rate of weigh
= 0.1m/s 5.8m 58.5m 0.00 kg/min

Mission Fiight  Spray  Velociy of flow Cancel Confirm
@ 0.06Ha 3min9s 0.0L 0.0 Vmin

Paso 3: Fin de la operacion

Espera a que la operacién de ruta se complete, o haz clic en el boton “Finalizar operacion de
ruta” en la esquina inferior derecha para finalizar el estado de operacidn del terreno. Se mostrara
una carta de confirmacion del efecto de la operacion en la interfaz.

confirmation of working performance
B70-22-00-411 2023-01-31 13:52 LI Lei
Poplar Street Science Park Road

operation mode Manual+ Mission Route Mission

spray pesticide 0.0L 0.0L
Area of this work 0.0Mu 1.2Mu
Dosage 0.0L/mu 0.0L/mu
This spraying 0.0. completion rates 8.3%
Cumulative 0.0 Accumulated area 1.2mu

Si la operacion se detiene a mitad de camino, se registrara el estado de la operacion del terreno.
Si deseas utilizar el terreno, deberas cambiar de la lista “Por hacer” a la lista “En proceso”, donde
se mostraran todos los terrenos que no se han completado. Si haces clic en “Detener”, el terreno
volvera a la lista “Pendiente de trabajo”.

=

hezhuang

Terminate I Execute operation

Q Es importante asegurarse de que no haya obstaculos cerca del punto de despegue y configurar una altitud de
despegue/retorno adecuada segun el entorno de operacion.
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Durante la operacion, el dron no rocia pesticidas durante el movimiento lateral. Los usuarios
pueden ajustar en tiempo real la cantidad de rociado, la velocidad de vuelo, la altura relativa del

cultivo, etc., haciendo clic en el icono en la barra de estado superior EEEs

Durante la ejecucion de la operacién, si los usuarios mueven la palanca de mando (pitch, roll), el
dron se detendra y se mantendra en su lugar, registrando el punto de interrupcion. En este mo-
mento, los usuarios pueden controlar manualmente el dron. Para continuar la operacioén, pueden
hacer clic en “Continuar Operacion de Ruta”, seleccionar el punto de desvio y deslizar el icono
“dron” hacia la derecha, el dron continuara trabajando después de volar al punto de desvio. Du-
rante el vuelo de regreso al punto de desvio, se debe prestar atencién a la presencia de obstacu-
los para garantizar la seguridad del vuelo.

Los usuarios pueden cambiar la accion del dron (mantenerse en su lugar, regresar) después de
completar la operacién en la seccion “configuracion de dron”.

Drone settings

residual material
Remaining dose

behavior after completion of route operations Howver

Return

Remote control operation behavior

out of control behavior

rk after the a

obstacle avoidance function

Compartir parcela

En la interfaz de ejecucion de la operacion, haga clic en “Lista de parcelas”, mantenga presiona-
do el nombre de la parcela que se desea compartir e ingrese el nombre de la “cuenta de la otra
parte” para compartir con éxito.

Rename
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Registro de puntos de interrupcion

Durante la operacion, cuando la sefial GPS es buena, al realizar las siguientes operaciones para
salir del “modo de operacion de ruta” o “modo de operacion de puntos AB”, el dron registrara los
puntos de interrupcion:

o

2

Haga clic en el botdn “Pausa” en la esquina inferior derecha de la interfaz de ejecucion de la
operacion.

Cambie el interruptor del modo de vuelo del control remoto (este modelo solo tiene modo
de posicionamiento, cambiar el interruptor del modo de vuelo solo provocara que el dron se
detenga en el aire y no activara otras funciones).

El control remoto tiene una accion de palanca (pitch, roll).

Después de que el radar de evitacion de obstaculos esté activado, si detecta obstaculos, el
dron frenara urgentemente para ingresar al modo de evitacién de obstaculos.

El dron vuela a la maxima altitud de vuelo o a la mayor distancia de vuelo.

La proteccion de falta de pesticida esta configurada para mantener el dron en posicion esta-
cionaria, y el sistema de pulverizacion del dron detecta que no hay pesticida en el tanque de
trabajo.

Al utilizar esta funcion, asegurese de que la sefal GNSS sea buena, de lo contrario, no podra registrar el punto
de interrupcion de retorno.

Continuar el vuelo

N —t

o

© ©

Pausar el “modo de operacion de puntos AB” o el “modo de operacién de ruta” mediante
cualquier método, y el dron registrara el punto de interrupcion.

Después de levantar las condiciones para que el dron active el punto de interrupcion, operar
manualmente el dron hacia una posicion adecuada.

Ruta de retorno del dron:

En la lista de puntos de interrupcion y puntos de retorno mostrados en la APP, los usuarios
pueden seleccionar un punto de retorno adecuado segun la situacion actual.

Si se hace clic en el botén “Finalizar” para salir de la operacion de ruta durante la “operacion
de ruta”, sera necesario acceder a las parcelas no terminadas en la lista de “operaciones” [I
“operacion”.

Hacer clic en el boton “Continuar” en la esquina inferior derecha de la APP, y el dron volara di-
rectamente de regreso al punto seleccionado por el usuario, y luego continuara con el trabajo.
Para operaciones de ruta, se admite la funcién de operacidon con un solo botén al regresar.

Si es necesario evitar obstaculos durante el proceso de regreso, los usuarios pueden contro-
lar el dron con una palanca.

Punto de transito, punto de proyeccion:

Después de suspender la operacion de puntos AB, se puede hacer clic en el botén “Continuar
operacion de puntos AB” y seleccionar “Punto correspondiente” para continuar con la opera-
cién de puntos AB.
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Evitacion manual de obstaculos

® ®°
{:} Barrera
& Nodos de ruta
0
T Rutas de operacion
h 4 A \ A
]
'. =ssaeasasaas Ruta de vuelo manual
DY
1 — 00— 4 fon
- om Ruta de vuelo automatico
3
e 2 —e

Salida del “modo de operacion de puntos AB” o “modo de operacion de ruta”

Si hay obstaculos en la ruta de operacion que necesitan ser evitados manualmente, use el control
remoto para mover la palanca hacia la izquierda o hacia la derecha, y el dron saldra del “modo
de operacion de puntos AB” o “modo de operacion de ruta”, suspendera la tarea de operacion y
registrara el punto de interrupcion “0”, para luego cambiar al modo de trabajo manual y mante-
nerse en vuelo estacionario después de responder a la accion de la palanca.

Cuando salga de la operacion al mover la palanca, dado que el dron tendra una cierta distancia de frenado y
desaceleracion, asegurese de mantener una distancia segura suficiente de los obstaculos al salir con la palanca.

Pasar obstaculos

Después de cambiar al modo de operacidon manual, los usuarios pueden controlar el dron para
evitar obstaculos a través del control remoto y volar alrededor del obstaculo completamente des-
de el punto 0 hasta el punto D.

Reanudar el vuelo

En la leyenda del punto de interrupcion y punto de retorno mostrado en la aplicacion AGR, selec-
cione uno de los puntos 0, 1, 2, 3 y 4, y haga clic en el boton “Continuar”, y el dron volara desde
el punto D hasta el punto seleccionado y continuara trabajando.

El nimero y la ubicaciéon de los puntos de retorno que se pueden seleccionar estan relacionados
con la ubicacion del dron. Por favor, elija segun las indicaciones de la aplicacion.
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Registro de datos

En el “modo de operacion de puntos AB” y el “modo de operacién de ruta”, los usuarios pueden
suspender la operacion a medio camino y realizar acciones como reemplazar la bateria o agregar
pesticidas. El progreso de la operacion y el punto de interrupcion se guardaran. Después de rei-
niciar el dron, el usuario puede continuar la operacion siguiendo los pasos de “ejecutar el punto
de interrupcion”.

o Speed  Altitude  Distance Rate of wsight loss _ Speed  Alitude  Distance
" 0.0mis -0.1m 0.0m 0.00kg/min
Mission Flight Spray Velocity of flow

m 0.094a 3minSs 0.0L  0.0Vmin

O: 00ms 57m  5B.4m 0.00kg

Mission Flight Spray

[®] 0.06w: 1min25s 0.01

End AB operation | Continue AB operation

Radar de evitacion de obstaculos

El sistema de evitacidn de obstaculos puede identificar obstaculos en las direcciones delanteras
y traseras del dron y detenerse en el aire.

Haga clic en la “Barra de estado” en la “interfaz de operacion de la APP” para ingresar a la infor-
macion del dispositivo

Haga clic en “Sistema de evitacion de obstaculos”, donde podra ver el estado de conexién del
radar de evitacion de obstaculos, la direccidn y la distancia de los obstaculos detectados.

Identificacion de obstaculos y parada en el aire

La funcién de evitacidn de obstaculos esta activada durante las operaciones manuales, operacio-
nes AB y operaciones de ruta, lo que permite identificar obstaculos en las direcciones delanteras
y traseras y detenerse en el aire.

La identificacion de obstaculos se divide en los siguientes dos escenarios:

Cuando la distancia entre el dron y el obstaculo es considerable, el dron comenzara a reducir la
velocidad a 15 metros del obstaculo después de reconocerlo y se detendra a 5 metros del obsta-
culo.

Cuando la distancia entre el dron y el obstaculo es inferior a 15 metros, el dron frenara y desace-
lerara de inmediato. El angulo de frenado esta relacionado con la velocidad de vuelo.

Durante el proceso de identificacion de obstaculos del dron primero ejerce una desaceleracion
continuamente realiza una suspension en el aire, los usuarios pueden operar el dron para mante-
nerse alejados del obstaculo, pero no pueden operar el dron para acercarse al obstaculo.
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Drone settings

obstacle avoidance function Turn off
Turn on

* “ Display

terrain following function

Funciones del radar de evitacion de obstaculos:

e Visualizacion: la interfaz de operacion durante el vuelo solo muestra la distancia entre el
drony los obstaculos, sin realizar ninguna accion de proteccion.

e Activada: el dron se detendra en el aire cuando el radar de evitacion de obstaculos detecte
que la distancia entre el dron y el obstaculo es de 5 metros.

e Desactivada: el dron no utilizara el radar de evitacion de obstaculos durante el vuelo.

El radar de evitacion de obstaculos puede detectar distancias de 2 a 30 metros.

Angulo de visién vertical del radar de evitacion de obstaculos: +7,5°, angulo de visién horizon-

tal de un solo radar: 112°.

Condiciones normales de uso del radar de evitacion de obstaculos: la altitud minima de vuelo
es mayor de 1,5 metros, la velocidad de vuelo es menor de 6 m/s y la pendiente del suelo es
inferior a 10°.

Se recomienda que los usuarios habiliten la funcion de seguimiento del terreno al utilizar el
radar de evitacion de obstaculos para evitar que el dron identifique el suelo como un obstaculo
debido a la baja altitud del dron.

Radar de seguimiento del terreno

Con el radar de seguimiento del terreno, el dron mantiene la altura relativa con los cultivos sin
cambios durante la operacion, para lograr el seguimiento del terreno.

Puede verificar si el radar de seguimiento del terreno esta activado en la interfaz de ejecucion de
la operacion.

Significa que la funcién de seguimiento del terreno esta desactivada, “2.5” indica la altura
del dron desde los cultivos debajo, y la altura del dron no cambia con los datos de seguimiento
del terreno.

Significa que la funcién de seguimiento del terreno esta activada, “3.0” indica la altura
del dron desde los cultivos debajo, y la altura del dron cambia con los datos de seguimiento del
terreno.
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Drone settings

J—

terrain following function

Motor check

A e Condiciones de uso del radar de seguimiento del terreno: pendiente < 25°.
e Rango de deteccion de altura del radar de seguimiento del terreno: 0.5-50 metros, altura
de uso normal = 1.5 metros.
e Durante la operacion, la superficie del radar debe limpiarse a tiempo para evitar peligros
causados por la falla del radar debido a la adherencia de pesticidas liquidos u otros resi-
duos. En el uso real, hay cierto retraso en el efecto de seguimiento del terreno del dron. A
mayor pendiente, mayor debe ser la altitud de vuelo para evitar peligros.
e Cuando el radar esta apagado, los usuarios pueden comparar los datos del radar con los
datos de altitud. Si hay una gran desviacion entre los dos, la altitud del dron debe confir-
marse a tiempo para evitar peligros.

Funcidn de proteccion contra pérdida de control

Cuando el control remoto se desconecta del dron debido a situaciones inesperadas como falta
de energia o dafo, el control remoto continuara emitiendo pitidos, la luz trasera del dron par-
padeara en amarillo , y el dron realizara las siguientes acciones segun la configuracion: retorno,
suspension o aterrizaje.

Drone settings

Remote control operation behavior
out of control behavior Hover

Return
continue to work after the autonomous operation is out of con| Landing

obstacle avoidance function

i

terrain following function

55



Manual de Usuario del Aifthom® (‘)

A e |a configuracion predeterminada de fabrica es que el dron entrara en modo “hover” en
caso de pérdida de control.

e | os usuarios pueden ingresar a la interfaz de configuracion del dron para modificar la ac-
cion después de perder el control, segun la situacion actual.

e Siesta configurado para regresar cuando pierde el control, asegurese de que no haya per-
sonas ni obstaculos en el punto de retorno con anticipacion para evitar peligros.

e Siesta configurado para mantenerse en modo “hover” cuando pierde el control, puede
intentar reiniciar el control remoto o acercarlo al dron para restablecer la conexion.

e Siel dron continia en modo “hover” después de perder el control, ingresara en el modo
de proteccion por muy baja bateria y aterrizara cuando la bateria esté agotada. Por favor,
despeje el punto de aterrizaje para garantizar la seguridad de las personas y los objetos.

Comportamiento de finalizacion de pulverizaciéon/dispersion

Drone settings

sprayspread operation function
sprayspread finished behavior Hover

Return
residual material Keep flying
Remaining dose

behavior after completion of route operations

Remote control operation behavior

out of control behavior v

continue to work after the autonomous operation is out of control C":]

Durante las operaciones AB y las operaciones de ruta, cuando no hay pesticida en el tanque del
dron, se mostrara un punto de interrupcion en el mapa de la aplicacion. En este momento, la luz
trasera del dron parpadeara y el dron interrumpira la operacion automatica, apagara el rociado y
regresara, se mantendra en posicion o aterrizara segun la configuraciéon establecida.

A La configuracion predeterminada de fabrica es el modo de “hover” cuando no hay pestici-
da.

e | os usuarios pueden ingresar a la interfaz de configuracion de la aplicacion para modificar
la accion después de retirar el pesticida segun la situacion real.

e Sise establece en “retorno” cuando no hay pesticida, asegurese de que no haya personas
ni obstaculos en el punto de retorno para evitar peligros.

e Sjse establece en “hover” cuando no hay pesticida, puede cambiar de modo con el control
remoto o presionar las palancas izquierda y derecha para tomar el control del dron.

e El dron se detendra automaticamente después de 1.5 segundos de recibir la senal de corte
del medidor de flujo, lo que significa que el punto de continuacion del dron se retrasara por
una cierta distancia.
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Return home (RTH)

Retorno automatico con un boton

‘42@21

&

D_= Speed Altitude Distance R
= 00m/s 5.7m 58.4m 0.0ngJ’mm

Mission Flight Spray Velocity ofﬁow'*
&) 0.06+ 1min25s 0.0L 0.0 ymin

End route operation I Continue route operation

Puede activarse mediante el botdn “RTH” en el control remoto y el icono “RTH” en la aplicacion.
Durante el proceso de retorno, la altura y la direccion del dron pueden ser controladas por el
control remoto. En este momento, el dron no saldra del proceso de retorno automatico. Si duran-
te el proceso de retorno, se presiona brevemente el botdn de retorno o se operan las palancas
de inclinacion y balanceo, el retorno se detendra y el dron permanecera en posicion de espera,
permitiendo a los usuarios recuperar el control del dron.

Retorno automatico con baja bateria

spray settings

uubbUbubuuUudUdddU

3.67 3.67 3.67 3.67 3.67 3.67 3.67 3.67 3.67 3.67 3.66 3.67 3.67 3.67 3.66 3.67 3.67 3.67

Voltage Temp Dbatterylife cycletimes Current Power
66.1V 33°C 100 % 22 0.0A 42 %

Low power protection

| pOwer warning

e low power warning

El retorno automatico con bateria baja solo es valido durante la “operacion de punto AB” y la
“operacion de ruta”. Se debe configurar la accidn de proteccion de bateria baja en la configura-
cién de bateria de la aplicacion para que el dron realice el retorno en caso de bateria baja. Cuan-
do la potencia del dron alcanza el umbral de bateria baja durante la operacion, se suspendera

la operacion y el dron regresara automaticamente. Durante el proceso de retorno, los usuarios
pueden controlar la altura del dron para evitar obstaculos presionando las palancas. Al presionar
brevemente el botdn de retorno o mover las palancas de inclinacidn (balanceo), los usuarios pue-
den salir del modo de retorno y recuperar el control del dron.

57



Manual de Usuario del Aifthom® (\‘)

Retorno automatico en caso de pérdida de control

spray settings

Remote control operation behavior

out of control behavior

continue to work after the autonomous operation is out of control

obstacle avoidance function

o

terrain following function

Cuando la sefial GNSS es buena (el icono GNSS es verde) y el estado de posicionamiento del
moddulo RTK y la direccidn estan en una solucion fija, después de que se registra con éxito el
punto de retorno, si la sefial del control remoto se pierde durante mas de 3 segundos, el sistema
de control de vuelo controlara el dron para que regrese al Ultimo punto de inicio registrado. Si la
sefnal del control remoto vuelve a la normalidad durante el proceso de retorno, el retorno conti-
nuara, pero los usuarios pueden controlar el vuelo a través del control remoto o presionar breve-
mente el botdn de retorno para cancelar el modo de retorno.

A El punto de despegue del dron es el punto de retorno de la actual mision.

Funcidn de proteccion para el aterrizaje.

Cuando el dron esta a punto de aterrizar, entra en funcionamiento la funcién de proteccion para
el aterrizaje. Esta funcion asegura que el aterrizaje sea seguro y controlado.

The plane is hovering,confirm
A if it is safe to land, and select
the landing method

| Automatic landing Manual Iandind
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El proceso especifico es el siguiente:

« Después de que el dron alcance la altura del punto de retorno, se detendra automaticamente
en posicidn de espera, y los usuarios pueden hacer clic en el botdn “Aterrizaje Automatico”
en la interfaz de ejecucion de la aplicacién para que el dron aterrice automaticamente.

« Después de que el dron alcance la altura del punto de retorno, se detendra automaticamente
en posicion de espera. Los usuarios pueden hacer clic en el botén “Aterrizaje Manual” en la
interfaz de ejecucion de la aplicacién para tomar el control del dron manualmente y operar la
palanca de inclinacién (balanceo) para aterrizar.

« Los usuarios ajustan la posicién del dron mediante la palanca de inclinacion (balanceo) del
control remoto para asegurarse de que el terreno debajo del dron sea adecuado para el aterri-
zaje.

« El dron aterriza automaticamente con una velocidad inicial de 1.25 m/s; cuando alcanza una
altura de 2 metros, la velocidad de aterrizaje del dron disminuye gradualmente a medida que
la altura disminuye.

Proteccion de baja potencia y voltaje

El APP cuenta con una funcion de alarma de bateria baja, alarma severa de bateria baja y alarma
de voltaje bajo:

Battery setting X

unit: V

Voltage Temp = 2s  Current

66.1V 0.0A

oW power protection

e low power warning

Alarma de bateria baja

La luz amarilla del piloto trasero del dron parpadea dos veces como advertencia, y la barra de
estado del APP muestra un aviso en amarillo, indicando que los usuarios deben aterrizar el dron
lo antes posible.

Alarma severa de bateria baja

La luz amarilla del piloto trasero del dron parpadea rapidamente como advertencia, y la barra de
estado del APP muestra un aviso en rojo. Si el dron esta en operacién manual en este momen-
to, el dron debe aterrizar de inmediato; si esta en “operacion AB” o “operacidn de ruta”, el dron
seguira la configuracion preestablecida para aterrizar o volver a casa.
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Alarma grave de bateria baja

La luz roja del piloto trasero del dron parpadea rapidamente como advertencia, y la barra de
estado del APP muestra un aviso en rojo, y el dron se vera obligado a aterrizar en el lugar para
evitar la descarga excesiva de la bateria.

La configuracion predeterminada de fabrica es una alarma grave de bateria baja y retorno de
vuelo.

Los usuarios pueden ingresar a la interfaz de configuracion de APP para modificar la accion des-
pués de la alarma grave de bateria baja segun la situacion real.

Cuando ocurre una alarma de bateria extremadamente baja, el dron se vera forzado a aterri-

zar. Durante el proceso de aterrizaje, el acelerador no se puede controlar, pero el dron se puede
controlar para moverse hacia adelante, hacia atras, a la izquierda y a la derecha, y para ajustar la
posicion de aterrizaje del dron a tiempo para evitar peligros.

Mecanismo de proteccion inteligente de la bateria

Proteccion de comunicacion

Cuando el dron no esta despegando, si la bateria no tiene comunicacion, no se puede volar el
dron. En este caso, es necesario contactar al servicio postventa para mantenimiento. Durante el
vuelo, si la comunicacién de la bateria se desconecta o se bloquea, el dron se detiene y se queda
suspendido en su lugar. También se debe contactar al servicio postventa para mantenimiento en
esta situacion.

Proteccion contra sobrecarga

Si el voltaje individual mas alto de la bateria es > 4.35V, no se puede volar el dron. En este caso,
es necesario contactar al servicio postventa para mantenimiento.

Diferencia de voltaje de la celda demasiado grande

Cuando el dron no esta despegando, si la diferencia de voltaje estatica de la celda de la bateria
es mayor de 300mv, no se puede volar el dron. Es necesario contactar al servicio postventa para
mantenimiento. Durante el vuelo, si la bateria se descarga y la diferencia de voltaje dinamica

es >300mv durante 3 segundos, el dron se detiene y se queda suspendido en su lugar. En este
caso, se debe aterrizar de inmediato para dejar de usar la bateria y contactar al servicio postven-
ta a tiempo.

Baja tension de la bateria

Cuando el dron no esta despegando, si el voltaje individual minimo es <3.4V o la potencia es
<20%, no se puede volar el dron. Si la potencia SOC es menor al 5%, el dron realizara un aterri-
zaje de emergencia automaticamente. Si la corriente es >150A y el voltaje de la bateria de ad-
quisicion del control de vuelo es <3.2V, el dron se ve forzado a aterrizar, por lo que es necesario
contactar al servicio postventa para mantenimiento. Si la corriente esta en el rango de 100A<cu-
rrent<150A, el dron se vera forzado a aterrizar cuando el voltaje individual sea inferior a 3.2V. En
caso de que la corriente sea <100A y el voltaje individual sea inferior a 3.25V, el dron también se
forzara a aterrizar.
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Proteccion por sobrecalentamiento

Cuando el dron no esta despegando, si la temperatura de la bateria es > 75°C, no se puede volar
el dron con esta bateria. Si la deteccidon aérea muestra una temperatura mayor a 90°C, el dron se
detiene y se queda suspendido en su lugar.

Funcion RTK

El Aifthom® esté equipado con la funcién de red RTK de manera estandar. En comparacién con
el modulo de brujula magnética, la tecnologia lateral de doble antena en el lado aéreo no solo
tiene una mayor precisién, sino que también ofrece una fuerte capacidad de anti-interferencia
electromagnética. Esto garantiza un vuelo confiable en entornos con fuerte interferencia magnéti-
ca, como lineas de alta tension y edificios de metal.

Al cooperar con el servicio de red RTK o una estacion base mévil, el Aifthom® puede lograr un
posicionamiento de nivel centimétrico y mejorar la precision de la proteccion agricola de las plan-
tas.

El método especifico es el siguiente:

Abrir/cerrar la funcion RTK

spray settings

RTK switch

The RTK heading switch

The RTK heading func

Current RTK account

Position State Satellite quantity Noseing State

Fix 43

Antes de usar el dron Aifthom® cada vez, ingrese a la interfaz de ejecucion de la aplicacion, haga
clic para ingresar a mas ajustes, seleccione “RTK” en los ajustes del dron y encienda el interrup-
tor RTK vy el interruptor de curso RTK para asegurarse de que ambos estén en estado activado.
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Funcion de proteccion de fallo de alimentacion UPS

La placa base del dron tiene un condensador incorporado. Cuando se desconecta la bateria, el
condensador en la placa base continuara suministrando energia al sistema de control de vuelo y
al sistema de posicionamiento durante aproximadamente 40 segundos para garantizar el funcio-
namiento continuo del sistema de control de vuelo.

Estado del suministro de energia UPS: Después de desconectar la bateria del dron, la luz trasera
del dron parpadeara en rojo, y la barra de estado de la aplicacién mostrara en rojo y mostrara
“UPS suministro de energia”.

A e Cuando el UPS esta encendido, el dron no puede desbloquearse y el rociado no se puede
activar.

e Sila bateria no se inserta y enciende dentro de los 40 segundos, el dron se apagara por
completo.

e (Cuando el dron necesite reiniciarse para realizar la “calibracion de brujula magnética”, etc.,
después de apagar la bateria, es necesario esperar a que la luz trasera del dron se apague
y luego encenderlo nuevamente después de una falla completa de energia, de lo contrario,
no se reiniciara correctamente.

e Apague el UPS en la interfaz de configuracion de bateria de la aplicacion, y apague la bate-
ria para cortar completamente la energia del dron.

Battery setting

JUUJUuUUbUbbUUUUUU

3.67 3.67 3.67 3.67 3.67 3.67 3.67 3.67 3.67 3.66 3.66 3.66 3.67 3.67 3.66 3.66 3.67 3.67

Voltage Temp  battery life cycletimes Current Power
66.1V 32°C 100 % 22 0.0A 42 %

Low power protection

Low power warning

30% @

Severe low power warning

20 % .

UPS

Verificacion de motores

Verificacion de la rotacion del motor

Ingrese a la interfaz de ejecucion de la aplicacion, haga clic en el boton de configuracién avanza-
da en la esquina superior derecha, ingrese a la configuracion del dron “verificacion de motor” y
verifique los motores segun las indicaciones de la aplicacion para asegurarse de que la secuen-
cia de rotacion y direccion de los motores sean correctas.
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Asegurese de verificar el motor en las siguientes situaciones, de lo contrario, puede causar
riesgos para la seguridad del vuelo:

Cuando ensamble el dron, asegurese de verificar el motor para garantizar que la secuencia
de la linea de alimentacion esté conectada correctamente.

Después de reemplazar las hélices, motores, brazos y otros equipos que afectaran el ma-
nejo del motor, asegurese de realizar una inspeccion del motor.

Drone settings X

1arge propeller then check

ALLEHIL WD e niuse
j A direction

rthe mator will

Current:
temperature:

Rotating speed:

After the blades are installed, the ESCs are replaced, and the motors are
replaced, you can check whether the power system is normal through the motor
inspection

| Start checking |

Calibracion del acelerometro

Para calibrar el acelerémetro, ingrese a la interfaz de ejecucion de la aplicacion, haga clic en el
boton de configuracion avanzada en la esquina superior derecha, ingrese a la configuracion del
dron “Sensores”, luego seleccione “Calibracion del Acelerémetro” y siga las indicaciones emer-
gentes en la aplicacion para realizar la calibracion.

Accelerometer calibration X

Please put the drone on
the horizontal ground ,

then click Start calibration,
and then put the drone for
calibration according to the

Tk— ——T instructions on the map.

Start calibration

Asegurese de calibrar el acelerometro en las siguientes situaciones, de lo contrario, puede
causar accidentes de seguridad de vuelo:

Cuando el estado de posicionamiento del dron es normal y se utiliza el modo de posiciona-
miento para mantenerse en posicion, aparece un deslizamiento automatico de la posicion.

Cuando la aplicacion muestra el mensaje “acelerometro anormal”, realice la calibracion del

acelerometro antes de volar.

El acelerometro ha sido calibrado en fabrica. Si no hay anomalias después de que el usua-
rio reciba el dron, no es necesario calibrar el acelerometro.
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Requisitos del entorno de operacion

1. Realice la pulverizacion en un entorno con una velocidad del viento por debajo de 6 m/s. Para
herbicidas, fungicidas e insecticidas propensos a la fitotoxicidad/toxicidad por deriva, se re-
comienda operar en un entorno con una velocidad del viento por debajo de 3 m/s.

2. No vuele en condiciones climaticas adversas, como vientos fuertes (velocidad del viento de
6 m/s o mas), lluvia (acumulacion de lluvia de aproximadamente 25 mm en 12 horas), nieve,
neblina, etc.

w

. Elija un campo abierto sin edificios altos alrededor para volar y asegurese de que no haya
personas u obstaculos en un radio de 4,5 metros de seguridad alrededor del dron antes de
despegar.

»

Preste especial atencién en zonas donde haya cables de electricidad, ya que existe riesgo de
colision y de interferencias electromagnéticas.

i

Manténgase alejado de agua, multitudes y animales durante el vuelo.

6. Siempre vuele dentro del rango visual y manténgase alerta de cualquier obstaculo cercano.

~

Asegurese de que no haya interferencias electromagnéticas, como lineas de alta tension, es-
taciones base de comunicacién o torres de transmision, en el area de operacion y sus alrede-
dores.

8. No vuele a una altitud superior a 4.5 kilometros.

©

Antes del despegue, verifique que la sefial GNSS sea buena y que la antena RTK esté despe-
jada.

10.Realice una calibracién del acelerometro antes del vuelo, especialmente si la aplicacién
muestra alguna anomalia.

11. Verifique el estado de los motores antes de cada vuelo, especialmente después de reempla-
zar propulsores, motores o brazos del dron.

12. Asegurese de que la bateria esté bien conectada y en buen estado de carga antes del vuelo.
Preste atencion a las alarmas de bajo voltaje y bateria baja durante el vuelo.
No opere el dron en interiores o en areas con obstrucciones cercanas que puedan afectar la
navegacion y el vuelo seguro.

13.Siempre tenga en cuenta las regulaciones y restricciones locales relacionadas con el vuelo de
drones y respete la privacidad y seguridad de las personas.

14.En caso de emergencia, mantenga la calma y siga los procedimientos de aterrizaje de emer-
gencia establecidos por el fabricante.

Recuerde que la seguridad es la maxima prioridad durante el vuelo de drones. Siempre esté pre-
parado para enfrentar situaciones inesperadas y tome decisiones prudentes para evitar cualquier
riesgo potencial.
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Area de limite de altura
Cuando los drones vuelen en esta area, la altitud de vuelo estara restringida.

Zona de vuelo restringida

Al acercarse o encontrarse en una zona de vuelo restringida, todas las funciones inteligentes de
vuelo se veran afectadas. Esto incluye, entre otras cosas: los drones se desaceleraran al acercar-
se a areas de vuelo prohibido, no se podran configurar tareas de vuelo y las tareas de vuelo en
curso seran interrumpidas, etc.

Zona de no vuelo

Los drones no pueden volar en esta area. Si ha obtenido el permiso de vuelo del departamento
relevante en esta area, por favor, consulte la indicacion de desbloqueo en la APP para solicitar el
desbloqueo.

La configuracion y recordatorios de la zona de no vuelo por “AlF - Agricultural Intelligent Flight”
tienen el propdsito de ayudar a garantizar la seguridad de vuelo de los usuarios, pero no garan-
tizan que sean completamente consistentes con las leyes y regulaciones locales. Antes de cada
vuelo, los usuarios deben verificar por si mismos las leyes, regulaciones y requisitos regulatorios
del area de vuelo, y ser responsables de su propia seguridad de vuelo.

Restricciones de vuelo

De acuerdo con las regulaciones de la Organizacion de Aviacion Civil Internacional y el control
nacional del trafico aéreo sobre el control del espacio aéreo y las regulaciones de gestion de
drones, los drones deben volar en el espacio aéreo especificado. Por razones de seguridad de
vuelo, la funcion de restriccién de vuelo esta habilitada de manera predeterminada, lo que incluye
restricciones de altitud, distancia y zonas de no vuelo, para ayudar a los usuarios a utilizar este
producto de manera mas segura y legal.

En el estado de GNSS, la zona de no vuelo y las restricciones de altitud y distancia afectan con-
juntamente el vuelo. En ausencia de GNSS, el drone solo esta limitado por la altura, y la altura
maxima de vuelo real no excedera los 30 metros.

Limite de altura y distancia

El limite de altura se utiliza para limitar la altura de vuelo del drone, y el radio maximo se utiliza
para limitar la distancia de vuelo del drone. Los usuarios pueden configurarlo en la aplicacion AlF
(Agricultural Intelligent Flight).
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Altura maxima
Radio maximo

Regreso a casa

Altitud del punto de despegue

A e Después de que el drone supere los limites debido a la inercia, el control remoto aun tiene
derecho a controlar, pero no puede hacer que el drone continle volando mas alla del limite
maximo.
e Sjel drone se encuentra fuera del radio maximo y cambia de no tener senal GNSS a tener
senal GNSS, el drone regresara automaticamente dentro del radio maximo.
e Para garantizar la seguridad del vuelo, evite volar en areas como aeropuertos, autopistas,
estaciones de tren, estaciones de metro y areas urbanas.

Verificacion antes del vuelo

Antes del vuelo, asegurese de realizar las siguientes comprobaciones:

1. Asegurese de que la bateria del dron y del control remoto estén completamente cargadas, y
de que haya suficiente cantidad de pesticidas requeridos.

2. Asegurese de que la bateria del dron y la caja de operaciones estén instaladas correctamente.

3. Asegurese de que todos los componentes estén instalados firmemente.

4. Verifigue que todas las conexiones estén correctas y firmes.

5. Asegurese de que el motor y la hélice estén instalados correctamente y de manera estable,
y que puedan funcionar normalmente. Las hélices y los brazos deben estar completamente
extendidos y el bloqueo del brazo debe estar bien ajustado.

6. Asegurese de que la camara FPV esté limpia e intacta.

7. Asegurese de que los tubos de pulverizacién no estén bloqueados ni tengan fugas.

8. Escape de aire en los tubos

9. Después de rociar el pesticida, puede quedar aire en los tubos.

Antes de que el dron despegue, puede hacer clic directamente en el botdn de pulverizacion en el
control remoto o ingresar a la prueba de pulverizacion en la APP, y luego deslizar para controlar el
flujo y realizar el escape de aire.
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Spray test

LTI Remaining weight:0.0Kg

front spray channel 0

mi/min

normai

X

normal

_|_

rear spray channel 0 ml/min

Spray calibration

Calibracion de tara

Cuando el tanque esté vacio y el peso mostrado en la APP no sea de 0 kg, se requiere una ca-
libracion de tara. Al calibrar, coloque el dron en posicidén horizontal, asegurese de que no haya
material en el tanque y luego haga clic en “Tara”.

Tare free

A

When the tank is empty and weight is not 0 kg, calibration with taring is
required!

Please keep the aircraft level, make sure there is no material in the
material box, then click tare!

Calibracidon del peso

Después de cargar con precisiéon 10 kg de material, haga clic en “Iniciar calibracion”.

Weighing calibration

ﬂ Current weight 50.1KG

After accurately loading kg of material,

click Start Calibration!
| Start Calibration |
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Parametros del sensor de peso

Ingrese los parametros en el costado de la celda de carga, haga clic en “Restablecer parame-
tros”.

Sensor calibration

weight coefficient
1.0
rate coefficient

0.822

weight
health status
param 1069.06 1089.4

reset parameters

Calibracion de la brujula magnética

Calibracion de la brijula magnética en tierra

Ingrese a la interfaz de ejecucion de la aplicacion, haga clic en el boton de configuracion adicio-
nal en la esquina superior derecha, ingrese a la configuracion del dron, acceda a la interfaz de
sensores, haga clic en “Calibracién de brujula magnética” y siga las indicaciones emergentes en
la aplicacién para calibrar la brijula magnética.

mag compass calibration X

Please stay away from metal
and charged objects
Click "Start Calibration” to

enter magnetic compass
calibration

Start calibration

Para garantizar la direccion de vuelo correcta, la brujula magnética debe calibrarse en las si-

guientes situaciones, de lo contrario, puede causar accidentes de seguridad en el vuelo:

e Después de ensamblar el dron, asegurese de realizar una calibracion de la brujula magnéti-
ca.

e Después de reemplazar el GPS, cuando la distancia desde el Ultimo punto de despegue
supere los 100 kildmetros, asegurese de calibrar la brujula magnética.

e Cuando la aplicacion muestre la advertencia de “anomalia de la brdjula magnética” o cuan-
do el curso del dron esté desviado, es necesario calibrar la brujula magnética.
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Arranque y pare de motores

Encender motores - desbloquear y despegar

1. Iniciar motores y desbloquear:
Ejecute la accidén de apertura en los joysticks izquierdo y derecho, el dron se desbloqueara y
las hélices giraran a velocidad de ralenti.

2. Despegar:
Empuije la palanca del acelerador hacia arriba y el dron despegara.

Desbloqueo mediante accion de los dedos Empuja el acelerador hacia arriba para des-

(para mano izquierda en Estados Unidos, pegar (por ejemplo, para la mano izquierda
mano derecha en Japon). en Estados Unidos).

Volar

Presiona la palanca de acuerdo con el modo de operacion correspondiente para mover el dron
hacia adelante, hacia atras, hacia la izquierda, hacia la derecha, girar a la izquierda, girar a la
derecha, elevarse y descender. Para obtener los métodos de operacion especificos, consulta el
diagrama de modos de operacion en la aplicacion (App).

Detener el vuelo - Aterrizar y Bloquear
Tira del stick del acelerador hacia abajo hasta que el dron aterrice en el suelo. Luego, puedes

realizar la accidon de “toe out” de los joysticks izquierdo y derecho o bajar el stick del acelerador a
la posicidn mas baja para bloquear el dron, es decir, las hélices se detendran.
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Tira hacia abajo deT stic Jel acelerador
(Mano derecha EE. UU., Mano derecha JP) para bloquear (Por ejemplo, mano derecha
EE. UU.)

A e | as hélices que giran a alta velocidad son peligrosas. Los usuarios deben mantener una
distancia segura del dron, y el dron debe mantenerse alejado de personas, animales u
otros obstaculos.

e (Cuando el dron esté volando en el aire, por favor no realice una accion de “toe out” del
stick, de lo contrario el dron detendra las hélices en el aire y causara un accidente.

e En caso de falla 0 mala operacion y el dron vuele hacia multitudes, vehiculos, animales, edi-
ficios, etc., por favor realice la accion de “toe out” a tiempo para detener el dron y minimizar
accidentes y pérdidas.

e Después de aterrizar, por favor apague primero la alimentacion del dron y luego apague el
control remoto.

Aterrizaje seguro

Pasos para un Aterrizaje Seguro:

1. Puede aterrizar manualmente, bajando lentamente la palanca del acelerador para que el dron
descienda suavemente sobre una superficie estable.

2. Después de que el dron aterrice, baje la palanca del joystick a la posicion mas baja y mantén-
gala durante 3 segundos hasta que el motor deje de girar.

3. Una vez que el motor se detenga, desconecte primero la alimentacion del dron y luego apa-
gue la alimentacion del control remoto.

4. Doble las hélices y guarde el dron en un almacén seco y ventilado para su proximo uso.
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Limpieza y mantenimiento del dron

1. Después de completar el trabajo, retire el filtro de la boquilla, sumerja la boquilla en agua lim-
pia para limpiarla, y vuelva a colocarla en el dron después de limpiarla.

2. Llene el tanque con agua jabonosa o agua con detergente, encienda el dron y rocie hasta que
el agua que salga no tenga pesticidas.

3. Limpie los residuos de pesticidas en la carcasa del dron, el control remoto, la bateria y otros
componentes.

4. Verifique la estructura del marco del dron, la firmeza de los tornillos y reemplace las tuberias
gravemente dafnadas.

5. Sino se va a utilizar durante mucho tiempo, guarde el dron en un lugar limpio, ventilado y libre
de humedad, y evite temperaturas altas.

El dron requiere inspecciones y mantenimiento periddico en los talleres oficiales de AIF - Agricul-
tural Intelligent Flight.

Al recibir su aeronave, se le proporcionara un manual de mantenimiento especifico para el mode-
lo de su dron, el cual detallara cuando y qué tipo de mantenimiento es necesario realizar.

En la pagina web oficial de AlF, dentro del apartado “Area Cliente”, encontrara una seccién dedi-
cada al “Servicio Técnico” donde podra solicitar una cita para llevar a cabo este servicio.
https://www.agriculturalintelligentflight.com/servicio-tecnico

Solucidn de problemas

Instrucciones comunes para la solucion de problemas:

Actitud de vuelo inestable

Utilice un nivel para verificar la nivelacion del motor y ajustar si es necesario. Estandar: <0.5 gra-
dos.

Si la desalineacién es severa, es necesario reemplazar el brazo.

Verifique el estado del motor, si hay algun objeto extrafio en él o si se siente atascado. Si se de-
tecta una falla en el motor, reemplacelo a tiempo.

Verifique la superficie de las hélices en busca de astillas. (Si hay algun astillado o grieta, es nece-
sario reemplazar la hélice).

Pulverizacion anormal

Asegurese de que la bomba de agua pueda arrancar normalmente (el ESC emite pitidos rapidos
y se detiene después del ultimo pitido, lo que indica que la inicializacidén esta completa).
Verifique si hay fugas de agua en el sistema de tuberias.

Verifique si hay alguna curvatura en las tuberias.

Asegurese de liberar la presién después de agregar pesticida.

Solucion de problemas durante la operacion

Si no se puede pulverizar agua antes de la operacion: Afloje la valvula de alivio de presiéon de
cualquier boquilla, encienda el interruptor de la bomba de agua hasta que el pesticida sea pulve-
rizado y luego apriete la valvula de alivio de presion.

Si no se puede pulverizar agua durante la operacion: Si la bomba de agua funciona normalmente,
apaguela y aterrice para verificar si hay obstrucciones en el sistema de tuberias. Desenrosque
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la boquilla de pulverizacion, el filtro y el filtro del tanque (un filtro grande y dos filtros pequefios),
limpielos con agua limpia y vuelva a instalarlos en el dron.

Cuando no se utiliza RTK: Durante el vuelo, si se detecta que el rumbo del dron no esta alineado
correctamente: aterrice el dron y calibre el compas magnético.

Soluciones comunes para fallas de la bateria
La bateria esta descargada en exceso, utilice el modo de carga lenta para cargar la bateria; si no

se puede recargar, enviela a reparar a la fabrica.

Lectura de luz trasera

Sin luz

El control de vuelo no arranca o la conexiéon es

anormal

Destellos rapidos de luz blanca

El controlador de vuelo se esta inicializando

Destellos de luz roja

No es seguro volar

La luz verde destella dos veces por vez

No hay suficientes satélites

Luz verde

Es seguro volar

Las luces destellan como verde-verde-rojo

No hay suficiente caldo

La luz amarilla esta siempre encendida

La brujula magnética se esta calibrando

La luz verde esta siempre encendida

La calibracién de la brdjula magnética se ha
realizado con éxito

La luz roja esta siempre encendida

La calibracion de la brujula magnética ha falla-
do o el registro es anormal

La luz roja destella rapidamente

Sistema GPS anormal

La luz amarilla destella una vez

Se perdid la senal del control remoto

La luz amarilla destella dos veces

Advertencia de bateria baja

La luz amarilla destella rapidamente

Advertencia de bateria muy baja

La luz blanca destella una vez

Extension o contraccion de la ruta
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@

La luz amarilla esta siempre encendida

Punto “A” marcado exitosamente

La luz verde esta siempre encendida Punto “B” marcado exitosamente

Limpieza del punto AB

Luz roja-amarilla, roja-amarilla

Dimensiones

A

930

2847

l 047 i 24678

150 |
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Especificaciones Técnicas

Flight Control System Sratying System

FO omndel: AGS Operation Tank

Included modules: main control, Goot beard. back  Rated volume: 401

hoard, (PS5, LED Maximum wolome: 421

Positioning mode: GPS (RS, GPS, GLONASS,  Raoted working pressure: 0.2 0.4MPa
BALILEDD} RTK Tank materials: PP

Suitahle woltage: 12% MNozzles

Eated power: 1200 Mozzle (ype: seclof. cons (eplional)
Working temperature: -10  50°C Cuanticy: 1opcs

Drone Frame Room length: 1650mm

Botog diameter: 1235mim Mode: KZEOM . KZ3006, KZEME.
IMmensiong (working status):  1340%1320%430mm YPTTO0T, WP 101 3 (standard } . VP11002
Fackage simz:  1T00FHIO*9E0mm Ligquid pump type: Daphragm pump
Packapge weight: S0ke Liguid pump Qow: 3L/min

Liquid pump quantity: 2 4+

Stator sizes 111*22pun Maximum Svatem Worklow 9L min

KV value: 60 (rimim} v KAHEM4: 3.21min; 120--240pum;
Maximum pull: 44kpaxis {6, sealevel) BRI 4.0 mnin g 160—26dpm 5 KZHO0N «
Rated power: 3100w S6LMmin 5 190--310wm ; VPLIODL
Maximum working voltage = B0V AL ming 130-250um;

Folding propeller: digmeter x pitch 48=17.5 inch VPIINOLS: 48T ming 1 70--270uwm;
L vP11002: 5.8Liming 200—320um.
Emply weighl: 43.4kg Spray width: 5-7.5 meters (1.5-3 meters
Rated take-off  Weight: B8.dkg away from the crop)

Maximum take-oll Weight: 146kg Flow DMeter

ITover accuracy with oetwork RTK:  hosizental Flow measurement range :+ 0.3 10Lmin
+Mlem, vertical=10em Flowr mcasurement ormor: <=2%

over aceuracy nol with network RTK: horizonia]l — bdbadabbad Al LRl
+illem, wvertcal Hhikem Battery Pack

RTEAGNSS frequency hand: BIDS B1/HZ, GPS Battery mndel: XA B1E3)

LI/L2, GLONASS LILZ, QZSSLIL2, SBAS L1 Bauery voltage: 684V

Power battery madel:  B1E30030MIMAR-6%.4+) Mominal capacity: 3000mAH

Mlaximum power consumplion: 20000W Charging voltage: 7B.3V Cmaximum?
Full load hovering time: 6. 3min Recharging current: Max=120A
Maximum Pitch Angle: 10° [Yizcharge voltage: 594V —TH.3Y
Blaximum operating Dighl speed: 12m's Working emperature (discharge) « 070 —
Maximum Oving speed: [2ms AR

Maximum bearable wind speed: Bm's ()perating temperatre (charging) = 590 —
Maximum take-oll altitude: 2000m 65™C

Recommended working cnviromment temperature :

(03404
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Buill-ip Batterys 3.7% 15 lithium battety

10000mAR

Working frequency: 2400 CGiH=~24.20 (GHz Working power consumplion: 0.5%W

Equivalent isotropic radiated power {EIRP) - Working temperature: -10°C to HPC

25dbm Charging temperature: 5% to 40°0
Working power consumption : 1.4—1.8W Charging lime: 1h {Original 3A charger)
Height measurement range: 0.02 50 3K Storage environment temperature : =309 to
Precision: 10.2m 1590

Terram Slope: =25 Signal effective distance (No imterference

and no occhuzion) @ 2km

Obstacle Radar ; . . :
Equivalent isolropic  mdialed  power

Protcction level @ [PA6O (FIRPY : 2dbin
Wotrking [requency = 60011 [requency band

dvmamic target detection Smart Charger

EL]_LIj."r'i.I]E[Ll. isu-meiu radiated poweer {EIRT} : 'l'..'hargcr maodel: FACCDU0

28dbm Rccharging current:  fast charging 91014
Working power consumption = 25w power, slow charging 30A
S~ 32v wide voltage Charging power:  [asl charge 3000W;
Perceivable distance: 2 30meter slowr charge 2500W
Field of  Wiew (FOW) @ Verical positive and Charging lime : [asl charging 13min

nogative 7.5 Horizmontal $ingle Radar View (200 95%7

1127 Iorizontal four radar viewing angles 360° .. charging time: slow charging 45min
Safc distance: 5 meter {ldentify the distance  rygn: ()

between the obstacle and the obstacle aller  proatection function: short citcuit, reverse
hovering ) crmnection, owver temporature protcction
Conditions of use: flight height higher than 1.5 Weight: =17.5Ka

meters, [light speed less than 6m's, pround  ¢oe. 400%2650* 140hmm

slope less than 10 Input voltage: 100-380% ac
(ibstacle avoidance dircetion: front and rear Output vollage: 7837104 4%

obstacle avoudance (hutput current ;
100 176Vac: 7EIV Max. 45047 1044V
Pelaz A0L1HA,
17 0—238ac: TH.3Y Max, WA S 104.4Y
Max. 9000
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Bateria Inteligente Aifthom®

La bateria inteligente de la aeronave Aifthom® es una bateria con una capacidad de 30000mAh y
un voltaje estandar de 68.4V.

La carcasa de la bateria es de metal, lo que ofrece ventajas en cuanto a disipacion eficiente de
calor y resistencia al desgaste. Se utiliza una bateria de alta densidad de energia y larga vida util,
junto con un avanzado sistema de gestion de baterias, para proporcionar una abundante poten-
cia y seguridad para drones agricolas.

Antes de utilizar este producto, lea atentamente y siga este articulo y todas las directrices de
seguridad y cumplimiento proporcionadas por AlF; de lo contrario, podria causar lesiones a
usted o a las personas a su alrededor, y danar este producto u otros objetos cercanos. Al utili-
zar este producto, se considera que ha leido este documento cuidadosamente, y comprende,
reconoce y acepta todos los términos y contenidos de este documento y de todos los docu-
mentos relacionados con este producto. Usted se compromete a utilizar este producto solo
para fines legitimos. Asume la plena responsabilidad del uso de este producto y de las posibles
consecuencias. El derecho de interpretacion final de este documento y de todos los documen-
tos relacionados con este producto pertenece a AlF. Sujeto a actualizacion sin previo aviso.
Visite el sitio web oficial www.agriculturalintelligentflight.com para obtener la informacion mas
reciente sobre el producto.
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Botén de Encendido

Presione brevemente para ver el nivel de carga de la bateria. Realice una breve pulsacién y man-
tenga presionado el boton de encendido para activar la bateria. Asegurese de encender la ali-
mentacion de la bateria después de insertarla en el dron y retire la bateria del dron después de
apagar la alimentacién. De lo contrario, el dron y la interfaz de la bateria podrian sufrir dafos.

Indicador LED

Este indicador muestra el nivel de carga de la bateria. Como se puede observar, los LED1, LED2,
LED3 y LED4 estan dispuestos de izquierda a derecha, cada uno representando diferentes nive-
les de carga.

Indicador de Anomalia LED5
El LED5 es el indicador de anomalia, el cual se activa en caso de que se detecten condiciones
anormales que requieran la proteccion de la bateria.

Asa

La bateria cuenta con un asa que facilita su transporte y manipulacion.

Interfaz de Alimentacion

La interfaz de alimentacion se utiliza para conectar la bateria inteligente con el dron, establecien-
do la fuente de energia para su funcionamiento.

Hebilla de Fijacion

La hebilla de fijacién es un mecanismo mediante el cual la bateria puede ser asegurada firme-
mente al dron. Se debe garantizar que la bateria esté adecuadamente fijada al dron mediante
esta hebilla. Para retirar la bateria del dron, es necesario presionar y mantener sostenida la hebilla

Funciones de la bateria

Visualizacion de Energia
La bateria cuenta con una luz indicadora que permite, mediante una breve pulsacion, visualizar el
nivel actual de carga.

Comunicacion Inteligente

La informacién de la bateria, como voltaje, potencia y otros datos relevantes, puede obtenerse en
tiempo real a través de la interfaz de alimentacion para garantizar el funcionamiento normal del
dron.

Funcion de Auto-diagnodstico de Fallas
Se monitorea la anormalidad en parametros como voltaje, corriente, temperatura, entre otros, y
se emite una alarma mediante el indicador LED en caso de detectar alguna anomalia.

Funcién de Equilibrado Automatico
Cuando la bateria alcanza cierta condicion, se activa automaticamente la funcion de equilibrado
para asegurar el balance dinamico de las celdas de la bateria.
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Funcion de Almacenamiento Automatico
La bateria cuenta con una funcién de auto-descarga que la llevara a un nivel seguro de almace-
namiento si no ha habido operaciones de descarga durante mas de 7 dias.

Funcion de Inspeccion de Cortocircuito

Al insertar la bateria en el dron, al mantener presionado el boton de encendido, la bateria detec-
tara primero si hay un cortocircuito en el dron. Si se detecta un cortocircuito, la bateria no sumi-
nistrara energia al dron para evitar un accidente de sobrecalentamiento.

Uso correcto

1. Después de conectar adecuadamente la bateria al dron, mantenga presionado brevemente el
botén de encendido para activar la bateria. Después de finalizar el vuelo y detener las hélices,
mantenga presionado brevemente el botdn de encendido para apagar la bateria y luego retire
la bateria del dron.

. Antes de cada vuelo, asegurese de que la bateria esté completamente cargada.

Si la bateria entra en el modo de alarma de bateria baja, aterrice y detenga el vuelo lo antes

posible y reemplace la bateria.

Antes de cargar, mantenga la bateria apagada, de lo contrario, el conector de alimentacién

puede danarse.

La carga se detiene automaticamente cuando la bateria esta completamente cargada. Se

recomienda desconectar el dispositivo de carga cuando la bateria esté completamente carga-

da.

6. En un ambiente de baja temperatura, se recomienda precalentar la bateria a mas de 10°C

antes del vuelo, preferiblemente a 25°C.

No cargue cerca de una fuente de calor, como luz solar directa o en un automovil en un dia

caluroso, fuego o estufa de calefaccion.

8. Revise frecuentemente diversos componentes, como conectores de bateria, enchufes, etc.
Nunca use alcohol u otros agentes inflamables para limpiar el dispositivo de carga. Nunca use
equipo de carga dafado.

9. Asegurese de que la bateria esté seca y cargada.

10.Nunca permita que la bateria entre en contacto con liquidos, no sumerja la bateria en agua ni
la moje. Nunca use la bateria bajo la lluvia o en un entorno humedo. Si el interior de la bateria
entra en contacto con agua, puede ocurrir una reaccion de hidrdlisis, lo que provocara que la
bateria se encienda espontaneamente o incluso explote.

11.No utilice baterias con abultamientos, fugas o envoltorios dafados. Si la bateria presenta al-
guna de estas condiciones, comuniquese con Qifei Smart para su procesamiento adicional.

12. Antes de instalar o retirar la bateria del dron, asegurese de que la bateria esté apagada. No
retire ni inserte la bateria mientras la alimentacidn de la bateria esté encendida, de lo contra-
rio, el conector de alimentacion podria dafarse.

13.La bateria debe utilizarse a una temperatura ambiente de -5°C a 45°C. Una temperatura ex-
cesiva (por encima de 50°C) puede provocar que la bateria se incendie o incluso explote. Si la
temperatura es demasiado baja (por debajo de -5°C), el rendimiento de la bateria se reducira
considerablemente y no podra cumplir con los requisitos normales de uso. La bateria puede
utilizarse normalmente una vez que regrese a la temperatura normal.

14.Realice el mantenimiento en talleres oficiales AlF.
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15.No utilice la bateria en un campo electromagnético o magnético fuerte. De lo contrario, la
placa de proteccion de la bateria podria funcionar de manera anormal, lo que resultaria en un
mal funcionamiento grave del dron.

16.No desarme ni perfore la bateria de ninguna manera con objetos afilados. De lo contrario, la
bateria podria incendiarse o incluso explotar.

17.El liquido dentro de la bateria es altamente corrosivo. Si hay alguna fuga, manténgala aleja-
da. Si el liquido interno salpica la piel humana o los ojos, enjuague inmediatamente con agua
limpia y busque atencion médica de inmediato.

18.Si la bateria cae accidentalmente al agua durante el vuelo del dron u otras circunstancias,
desconecte inmediatamente la bateria y coldquela en un area abierta y segura. En este mo-
mento, manténgase alejado de la bateria hasta que esté completamente seca; la bateria seca
no debe utilizarse nuevamente.

19.No coloque las baterias en hornos microondas o ollas a presion.

20.No golpee la bateria. No coloque objetos pesados sobre la bateria o el dispositivo de carga.

21.Si el conector de la bateria esta sucio, limpielo con un pafo seco. De lo contrario, causara un
mal contacto, lo que resultara en pérdida de energia o falla en la carga.

22.Las baterias son mercancias peligrosas. No apile otros articulos sobre la bateria ni utilice la
bateria y el paquete que la contiene como cojin para sentarse, de lo contrario, la bateria po-
dria dafarse o ser peligrosa.

Descripcion del indicador de bateria

El indicador de energia se utiliza para mostrar la potencia y el estado de la bateria durante la car-
gay descarga. El indicador se define de la siguiente manera:

O Indica que el LED esta siempre encendido durante el proceso de instruccion.
@ Indica que el LED parpadea regularmente durante el proceso de instruccion.
@ &l LED esta apagado.

Indicador de bateria

Nivel de Bateria LED 5 LED 1 LED 2 LED 3 LED 4
95% - 100 % @) [ ) [ J @ [ )
90% - 94% 0 [ ) [ J L J @
80%- 89% ) [ ) [ J ® O
70%- 79% O L J @ @ ®)
60%- 69% 0 o o ) )
50%- 59% @) o @ o] )
40%- 49% 0) o ) @) O
20%- 39% O @ O O O
<20% C] @ O ®) ®)
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Muestra de energia durante la carga

Nivel de Bateria LED 5 LED 1 LED 2 LED 3 LED 4
0% - 59% O @ @ ©) o
60% - 79% ©) @® ® ® O
80%- 94% O @® @ O] O
95%- 100% O o o o ®
Muestra del indicador de anomalia
LED 5 LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Reglas de Informacioén | Condicion de | Condicidn de
visualizacion de alarma activacion finalizacion
o) o) ® 1) o) El LED2 Alarma de | Corriente Corriente
destella 2 corriente de carga> | de carga>
veces por excesiva 120A 120A
segundo durante la
carga
EILED2 | Cortocircui- | Cortocircui- | Un minuto
< O @ O < destella3 | todecarga/ | todecarga/ | despuésde
veces por sobreco- | Descarga> | retirarla
segundo rriente de 250A carga
salida
o o o) ® o) EILED3 Alarma dg Descagrga Desca'rga
destella2 | voltaje bajo | yvoltaje< [ y voltaje >
veces por durante la 3100mV 3500mV
segundo descarga
o o o ® o ElLED3 Alarma de Carga y Carga y
destella3 | voltaje alto voltaje > voltaje <
veces por durante la 4350mV 4200mV
segundo carga
o o) o) o) ® El LED4 Alarn.la Cargay Cargay
destella 2 de baja temperatura | temperatura
veces por | temperatura <10°C <11°C
segundo durante la
carga
0o o o o ® EILED4 Alarma Cargay Cargay
destella 3 de alta temperatura | temperatura
veces por | temperatura > 66°C > 65°C
segundo durante la
carga
EILED5 La bateria Vmin < 1.2V o Vmin >
® 2 © < 2 esta siempre | esta danada | 3.2V y 8V (diferencia de
encendido | yno puede voltaje) > 1V
al encender | utilizarse
la bateria

Durante el vuelo, habra una alarma de alta temperatura, sobrecorriente y bajo voltaje. Después
de retirar la carga (aterrizar), la bateria se apagara automaticamente. No se puede encender
automaticamente presionando el botdon. Puede encenderse después de que se haya eliminado

la alarma.
80




(‘) Manual de Usuario del Aifthom®

Almacenamiento y transporte

. Después de cada uso, recuerde retirar la bateria del dron y verifique si hay escombros en la
interfaz de alimentacion de la bateria. Si hay, limpielo a tiempo.

. Al transportar la bateria, asegurese de apagar la alimentacion de la bateria y desconectarla

del dron u otro dispositivo.

Si la bateria indica que la carga es muy baja después del vuelo, es necesario cargarla al 40%-

60% para su almacenamiento. De lo contrario, el almacenamiento a largo plazo podria danar

la bateria.

No coloque la bateria cerca de una fuente de calor, como un automdvil bajo luz solar directa

en un dia caluroso, un fuego o una estufa de calefaccion.

5. El entorno en el que se almacene la bateria debe mantenerse seco. No coloque la bateria en
agua ni en lugares donde pueda haber fugas.

6. Esta prohibido almacenar o transportar baterias junto con objetos metalicos (como gafas, re-

lojes, collares metalicos, horquillas para el cabello, etc.) o materiales inflamables y explosivos.

No transporte baterias dafiadas.

Al colocar la bateria, asegurese de que el suelo esté plano para evitar que objetos afilados

perforen la parte inferior de la bateria.

9. Sila bateria se almacena durante mucho tiempo (mas de 3 meses), debe colocarse en un
entorno con una temperatura de -10°C a 30°C.

10.Si la bateria tiene una carga muy baja y ha estado inactiva por mucho tiempo, entrara en
modo de suspension profunda. Si necesita despertar la bateria de la suspension profunda,
debera cargarla.

11.Si la bateria ha sido desechada, no la tire directamente en el contenedor de reciclaje de bate-

rias, pdngase en contacto con una empresa de reciclaje de baterias profesional para su pro-

cesamiento adicional.

-

N

o

B

© N

. No enjuague la bateria directamente con agua, por favor, limpie la superficie de la bateria con
un pano humedo escurrido.

No almacene las baterias a temperatura ambiente por encima de 30°C o por debajo de -10°C.
Si la bateria queda inactiva durante mucho tiempo, su rendimiento se vera afectado.
Recargue y descargue la bateria cada 2 meses aproximadamente para mantenerla activa
Realice las revisiones periddicas tal y como se le indica en el “Libro de mantenimiento”.

-

Al

Términos de garantia

1. Condiciones de Garantia para esta bateria: Si se cumple una de las dos siguientes condicio-
nes, la garantia expira:

+ Seis meses después de salir de fabrica.

+ 200 ciclos de carga y descarga.

2. Bajo las condiciones de garantia, nuestra empresa es responsable de la calidad de la bateria
en si misma; los problemas causados por un uso indebido del usuario o pruebas destructivas
no estan cubiertos por la garantia.
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3. Los siguientes casos no estan cubiertos por los términos de garantia: La bateria esta sumer-

gida en liquido.

« Uso de la bateria en una temperatura ambiente inferior a -10°C o superior a 60°C.
- Dafos fisicos, como una bateria rota, carcasa dafada, etc.

- Baterias reparadas por el usuario.

« Uso de una bateria no cargada con el cargador especial de nuestra empresa.
- Debido a razones humanas, la celda individual de la bateria se ha descargado en exceso a

menos de 2500mV.

+ Las baterias que no han sido mantenidas (cargadas y descargadas) durante mas de 5 meses

no estaran cubiertas por la garantia.

- Baterias que no se le ha realizado su mantenimiento periddico en talleres oficiales AIF

Parametros

Battery mode

ZAB1830

Nominal Voltage

68.4V

Nominal capacity

30000mAh@0.5C discharge

Energy 2018Wh(about 2 kWh)
Charging current Max<120A

Discharge voltage 59.4V—-78.3V

Battery operating temperature (discharge) 0°C-+60°C

Battery operating temperature (charging) 5°C-+65°C

Storage temperature -10°C-+30°C

Weight ~13.5KG

Appearance size (length, width and height)

175mm *275mm*309mm

Fast charging time

Around 13min (charge from 20% to 95%)

Home charging time

Around 45min (charge from 30% to 100%)

Protection class

IP54
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Estacion base de carga

Es un cargador inteligente de doble canal con una potencia de salida maxima de 8000W. El car-
gador puede comunicarse con la bateria durante el proceso de carga y ajustar inteligentemente
la corriente de carga de acuerdo con la corriente aceptable actual de la bateria. También cuenta
con una funcién de centro de carga altamente integrada. La bateria con mayor potencia de bate-
ria se carga preferentemente segun la saturacion de la bateria en el modo de carga, y la corriente
de carga maxima puede alcanzar los 90A.

Durante el uso, puede mostrar automaticamente el modo de operacion, el voltaje actual de la
celda de un solo chip de la bateria recargable, la capacidad de la bateria actual, la corriente de
carga y la temperatura de la bateria.

Antes de utilizar este producto, lea atentamente y siga este articulo y todas las directrices de
seguridad y cumplimiento proporcionadas por AlF; de lo contrario, podria causar lesiones a
usted o a las personas a su alrededor, y danar este producto u otros objetos cercanos. Al utili-
zar este producto, se considera que ha leido este documento cuidadosamente, y comprende,
reconoce y acepta todos los términos y contenidos de este documento y de todos los docu-
mentos relacionados con este producto. Usted se compromete a utilizar este producto solo
para fines legitimos. Asume la plena responsabilidad del uso de este producto y de las posibles
consecuencias. El derecho de interpretacion final de este documento y de todos los documen-
tos relacionados con este producto pertenece a AlF. Sujeto a actualizacion sin previo aviso.
Visite el sitio web oficial www.agriculturalintelligentflight.com para obtener la informacion mas
reciente sobre el producto.
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Uso correcto

1. Lea detenidamente este manual de instrucciones antes de usar el producto. No seguir las ins-
trucciones relevantes puede provocar dafos materiales, lesiones personales o la muerte. Las
advertencias y precauciones en este manual no pueden cubrir todas las situaciones posibles.
Los usuarios deben comprender el conocimiento del producto que no se menciona en este
manual y mantener una actitud de operacion cautelosa.

2. Sinecesita desconectar/conectar el conector del enchufe del cargador y la fuente de alimen-

tacion, la fuente de alimentacion del cargador debe estar apagada, y esta prohibido realizar

esta operacion cuando el cargador esta en funcionamiento.

No utilice este producto bajo luz solar directa, lluvia o ambientes himedos.

Debe utilizarse en un entorno con una temperatura adecuada (se recomienda -5°C a 40°C).

Mantenga este producto alejado de fuentes de calor, electricidad de alto voltaje, agua, gases

inflamables, corrosivos y otros materiales peligrosos.

El producto debe colocarse horizontalmente, y esta prohibido inclinarlo o agitarlo; debe haber

suficiente distancia de ventilacion alrededor (se recomienda>50cm) para asegurar una buena

ventilacién del producto durante el funcionamiento.

Esta prohibido cubrir el radiador del producto o la bateria con objetos durante el funciona-

miento.

Durante el funcionamiento, el equipo y la bateria deben colocarse sobre una superficie resis-

tente a la explosion, inflamable y anti-conductora. Esta prohibido colocarlos sobre cojines de

automoviles, alfombras u objetos similares. Asegurese de que todos los productos inflama-
bles y explosivos se mantengan alejados del area de operacion.

9. Esta prohibido cargar y descargar una bateria que haya sido dafnada fisicamente.

10. Esta prohibido desenchufar el cable de alimentacion durante el trabajo.

11.Si hay materia extrafia adherida al extremo metalico, limpiela con una toalla seca.

12. Esta prohibido modificar o desmontar este producto sin permiso.

13. Esta prohibido permitir que los niflos menores de 14 afios (incluidos) usen el cargador para
evitar accidentes.

14. Antes de conectar la bateria, esta prohibido dejar caer la bateria, cortar los polos positivo y
negativo de la bateria y desmontar la bateria para evitar peligros.

15. Al usar este producto, asegurese de que alguien lo supervise.

16.En caso de incendio, utilice extintores de polvo seco para extinguir el fuego correctamente. El
uso de extintores de liquido puede causar una descarga eléctrica.

o oko

~

o

Nomenclatura de las partes
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Panel de control

Filtro de aire en el panel frontal

Asa de levantamiento

Cable de carga de la bateria

Posicion de fijacion del conector del cargador
Alimentacion de CA

Filtro de aire de la alimentacion de CA
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Panel de Control
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1. Botdn de Encendido/Apagado
Presione para encender o apagar el cargador. Recomendamos apagar el cargador y luego
desconectar el cable de alimentacion de CA.

2. Interfaz de Actualizacién
Para actualizar el firmware del cargador.

3. R/C
Interfaz reservada.

4. Pantalla de Visualizacion
Muestra informacion sobre la bateria y el cargador que se esta cargando en ese momento.
5. Botén de Pausa Canal Izquierdo

Durante el proceso de carga del canal izquierdo, presione el boton de pausa para detener la
carga, y manténgalo presionado para reanudar la carga.

6. Boton de Pausa Canal Derecho
Durante el proceso de carga del canal derecho, presione el boton de pausa para detener la
carga, y manténgalo presionado para reanudar la carga.

7. Boton de Reduccidén de Potencia
Este botdn permite reducir la potencia de salida del cargador.

8. Boton de Aumento de Potencia
Este botdn permite aumentar la potencia de salida del cargador.
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1. Diagrama de conexién de entrada de CA, conecte 100-240V de CA a la estacién base de
carga.

Si se utiliza un generador al aire liore para alimentar el cargador, utilice el cable de entrada de alimentacion del genera-
l : s dor.

2. Diagrama de conexion de bateria.
luego inserte la bateria.

3. Confirme que todos los cables estan conectados correctamente, presione el boton de encen-
dido en el panel de control, el cargador completara la autoevaluacion, la pantalla se encende-
ra y mostrara la informacion de la bateria conectada. Si ocurre alguna excepcion durante la
autoevaluacion, verifique la informacién de error mostrada en la pantalla y comuniquese con
el personal de posventa de AlF.

o~

El cargador cargara automaticamente la bateria después de que la autoevaluacién sea nor-
mal. Si se conectan dos baterias al mismo tiempo, el cargador cargara en orden descendente
segun la potencia restante de la bateria.
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Q e Utilice el cable de alimentacion de CA para uso en interiores y utilice el cable de entrada del generador para ge-

neradores al aire libre. Esta estrictamente prohibido el uso mixto.

e Antes de conectar la baterfa, verifique si los terminales de la bateria y los armeses de cableado estan dafiados o

desconectados.

e El cargador ajusta la corriente de carga segun el rendimiento de la baterfa. Cuanto mas baja sea la temperatura,
mas tiempo tomara cargar la bateria. La corriente de carga cambia con la temperatura de la bateria.

Zonas de Temperatura de la Bateria (°C) Demanda de Carga de Corriente
5-10°C 0.5C
11-15°C 1C
16 - 65 °C 3C
66 °C 2C
67 - 68 °C 0.5C

Pantalla de visualizacion

4 3

Ch_1 Set Power | 8OOQOW Ch_2
L
_ v/
=662
1 ] o | 2
Volt Curr Temp
| 716 ][ 943 |[ 58 |—
Ch_2 normal charging
v2.0.167 — 1
5 8 6 7

La potencia de carga del cargador, unidad W.
Potencia actual de la bateria recargable.
Voltaje actual de la bateria recargable.
Corriente de carga actual.

Temperatura actual de la bateria recargable.

©COoNOOAWN S

Versién del firmware del cargador.

Numero de serie de la celda del Canal 1y el voltaje de la celda correspondiente, unidad mv.
Numero de serie de la celda del Canal 2 y el voltaje de la celda correspondiente, unidad mv.

Muestra el estado de carga, estado de potencia y otra informacion.
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Almacenamiento y mantenimiento

Cuando la carga esté completa o cuando el cargador no esté en uso, desconecte el cable de
carga de la bateria, desconecte el cable de alimentacién de CA y luego fije el cable de carga de
la bateria en la posicién de fijacién del conector para su proteccion.

e El cargador debe almacenarse lejos de fuentes de calor, alta presion, agua, gases inflamables, corrosivos y otros

elementos peligrosos.
e Limpie regularmente el filtro de aire de la alimentacion de CA y el filtro de aire del panel frontal para asegurar el
efecto de carga.

Q e No guarde el cargador a la luz directa del sol, lluvia 0 humedad.

Parametros

model ZACCOGA0-01 Support battery type ZAB1E30
Indoor: 100-176Y
single-phase AC, 50/60Hz, 1250w 78.3vW/154
Max 104
Indoor: 176-2400
single-phase &C, 50/60Hz, 25000 72.3W/304
Pax 1008
AL input Cutput
Generator: 100-176Y
tingle-phase AC, S50/60Hz, 4000 TE3V/ 4548
Max 504
Genseratar: 176-240Y
single-phase &C, 50/60Hz, EOOOY 72.3W/004
Max 504
According to the
Channsl remaining bhattery
2Ch Charging rmode ]
numbers power, charge in
descending arder
Overvaltage, owvercurrent,
Pratection ) S Warking ]
anti-backflow, short circuit, 5-45 7]
features temperature
startup/shutdown delay
Lize A00* 2E0* 340rmm Weight #:17F BKg
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Garantia y servicio Post-Venta

AIF hara todo lo posible para brindarle un servicio integral de posventa y proteger plenamen-
te sus derechos. Si su producto presenta algun problema, por favor, podngase en contacto con
nuestro personal de posventa.

1. La fecha de vencimiento de la garantia después de que el producto falle esta sujeta a la fecha
de entrega al Centro de Servicio de Posventa de AlF.

2. Debido a la calidad del producto en si, la garantia es gratuita dentro de un afo a partir de la
fecha de compra. Si el cliente no puede proporcionar una prueba de compra valida, prevale-
cera la fecha de codigo interno.

3. Si el periodo supera un afo a partir de la fecha de compra, se cobrara el costo adecuado y el
usuario asumira el costo de transporte.

4. Cuando lo envie para su reparacion, asegurese de dejar su informacion de contacto para que
pueda ser notificado a tiempo después de la reparacion.

Si el producto esta dafiado y no se puede utilizar normalmente debido a las siguientes razones,
no esta cubierto por la garantia:

+ Falta de conexion al voltaje correcto segun lo requerido, lo que causa dafnos al producto.

« Danos causados por un uso incorrecto que no esté de acuerdo con las instrucciones.

« Cualquier dano al producto causado por impacto accidental, actos humanos o fuerzas de la
naturaleza.

« Modificacion, desmontaje o alteracion no autorizada del circuito interno de este producto sin
la aprobacion de la empresa.

+ Ingreso de agua, humedad u otros objetos extrafios en el producto que causen dafos.

+ Envejecimiento, golpes y arafiazos en la superficie del producto.

Por favor, preste atencion al uso correcto: el usuario asume las consecuencias causadas por la operacion y la empre-
sa no se hace responsable de los gastos mas allé del costo del producto y se reserva el derecho de modificar esta
clausula.
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Generador

Antes de utilizar este producto, lea atentamente y siga este articulo y todas las directrices de
seguridad y cumplimiento proporcionadas por AlF; de lo contrario, podria causar lesiones a
usted o a las personas a su alrededor, y danar este producto u otros objetos cercanos. Al utili-
zar este producto, se considera que ha leido este documento cuidadosamente, y comprende,
reconoce y acepta todos los términos y contenidos de este documento y de todos los docu-
mentos relacionados con este producto. Usted se compromete a utilizar este producto solo
para fines legitimos. Asume la plena responsabilidad del uso de este producto y de las posibles
consecuencias. El derecho de interpretacion final de este documento y de todos los documen-
tos relacionados con este producto pertenece a AlF. Sujeto a actualizacion sin previo aviso.
Visite el sitio web oficial www.agriculturalintelligentflight.com para obtener la informacion mas
reciente sobre el producto.
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Seguridad
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Instrucciones de seguridad:

1. Lea detenidamente todas las instrucciones y advertencias proporcionadas antes de utilizar el

producto.

Siga todas las instrucciones de operaciéon y mantenimiento del producto.

Utilice el producto Unicamente para los fines previstos y de acuerdo con las especificaciones

del fabricante.

Mantenga el producto alejado de fuentes de calor, llamas abiertas y objetos inflamables.

No utilice el producto en ambientes himedos o bajo la lluvia.

Desconecte el producto de la fuente de alimentacion antes de realizar cualquier limpieza o

mantenimiento.

No modifique o altere el producto de ninguna manera sin autorizacién del fabricante.

No utilice el producto si presenta dafnos o defectos visibles.

Mantenga el producto fuera del alcance de nifios y mascotas.

0 Siempre siga las precauciones de seguridad especificas para el producto y las actividades

que esté realizando.

11.Siempre apague y desconecte el producto cuando no esté en uso.

12.Si tiene alguna duda o inquietud sobre el uso seguro del producto, consulte al fabricante o a
un profesional calificado.

13.Recuerde que el uso adecuado y seguro del producto es fundamental para evitar accidentes y
lesiones.

14.No utilizar en interiores.

15.No conectar directamente a circuitos domésticos.

16.No utilizar en ambientes himedos.

17.Mantener una distancia minima de al menos 5 metros entre el producto y materiales combus-
tibles.

18. Al repostar, detener el motor primero.

19. Al repostar, asegurarse de no derramar aceite.

20.No fumar al repostar.

©w N
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Conexion a la energia doméstica

Cuando se conecta el generador a la energia doméstica para la alimentacién de respaldo, las co-
nexiones deben ser realizadas por un electricista profesional o alguien familiarizado con la elec-
tricidad. Después de conectar la carga al generador, verifique cuidadosamente que la conexion
eléctrica sea segura y confiable. Si hay una conexion eléctrica incorrecta, puede causar dafos al
generador, incendios o explosiones.

Conexion a tierra:

Es importante asegurarse de que el generador esté debidamente conectado a tierra para garan-
tizar su seguridad y el correcto funcionamiento del equipo. La conexion a tierra ayuda a disipar
cualquier corriente eléctrica no deseada y evita el riesgo de descargas eléctricas. Se debe utilizar
un sistema de conexién a tierra adecuado y seguir las normativas y regulaciones locales para
garantizar una conexion segura y eficiente. Si no esta seguro de cdmo realizar la conexion a tierra
correctamente, es recomendable consultar a un electricista calificado para realizar la instalacion
adecuada.
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Panel de operacion

\

1. Botdn de reinicio
Cuando la luz indicadora de sobrecarga del motor esta encendida, pero el motor sigue funcio-
nando sin poder suministrar energia a los equipos eléctricos, presione el interruptor de reinicio
y el generador volvera a suministrar energia.

2. Tabla de visualizacion digital multifuncion
Muestra el tiempo de funcionamiento del motor, la potencia de salida, la falta de aceite, etc.

Haga clic en el botdn de visualizacion digital para cambiar la informacion mostrada.

3. Interruptor de arranque
Inicia/detiene el generador.
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B

Tornillo de tierra
5. Interruptor automatico del circuito de CA

6. Enchufe industrial de tres agujeros americano
Conecte estacion base de carga.

7. Enchufe ordinario de tres agujeros con seguro
La potencia maxima de salida permitida es de 6800W, por favor no conecte cargas que exce-
dan los 6800W, de lo contrario podria causar un incendio.

8. Tapa del tanque de combustible

9. Varilla de medicion de aceite

10. Manguera de drenaje de aceite

11.Interruptor de combustible

12.Interruptor de ahogador

13.Filtro de aire

14.Asa con cordon

Instrucciones de uso

1. Llenado de aceite del motor

Coloque el generador en una superficie nivelada, desenrosque la varilla de medicion de aceite,
llene 1 botella de aceite de motor adjunta (1.2L) y luego vuelva a enroscar la varilla de medicién
de aceite.

El generador se envia sin aceite. No inicie el generador antes de llienar suficiente aceite de motor, de lo contrario, el
generador se danara.

Aceite de motor recomendado: SJ 10W-30

Grado de aceite de motor recomendado: SJ o superior segun el estandar API
Capacidad de aceite: 1.3L
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2. Llenado de gasolina

Gire en sentido contrario a las agujas del reloj para quitar la tapa del tanque de combustible,
agregue gasolina de mas de 95 octanaje, no llene en exceso el tanque de combustible y vuelva a
enroscar la tapa del tanque de combustible después de llenarlo.

Después de repostar, limpie la gasolina residual con un pano limpio y suave para evitar danar la carcasa de plastico.
Debe utilizarse gasolina sin plomo, ya que la gasolina con plomo puede danar seriamente las piezas internas del mo-
tor. Retire la tapa del tanque de combustible y agregue gasolina hasta la linea de nivel indicada.

-

Y = =
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Gasolina recomendada: Gasolina sin plomo 98
Capacidad del tanque de combustible: 35 litros

3. Encendido del interruptor de combustible
Gire el interruptor de combustible a la posicidon “on” para permitir que el combustible ingrese al

carburador.

4. El ahogador se coloca en la posicion “Arranque”

Cuando la unidad esta fria, gire el ahogador a la posicion “Arranque” (ahogador completamen-
te cerrado), y si la unidad esta caliente, cierre a la mitad. Cuando el generador no ha arrancado
durante dos intentos consecutivos, gire el ahogador a la posicién “Funcionamiento” (ahogador
completamente abierto), luego opere el interruptor o tire del arrancador.

- Start -h Run |

il

Choke switch

95



Manual de Usuario del Aifthom® (‘)

5. Arranque eléctrico del generador
Cuando arranque eléctricamente, gire el interruptor de apagado en el panel de control a la posi-
cion “Arranque”, luego el generador se iniciara con éxito.

Flamaaut switch

6. Arranque manual del generador

Cuando el generador esta frio, gire el interruptor del ahogador a la posicién completamente ce-
rrada, tire suavemente de la cuerda para conectar la placa de traccién con el anillo de arranque
dentro del generador, luego tire de la cuerda hacia arriba rapidamente, y el generador se puede
arrancar dentro de dos intentos. Si no arranca, intente con el ahogador y luego realice nueva-
mente |la operacion anterior.

Al tirar del arrancador para arrancar el motor, un cambio brusco en la direccion de rotacion (retroceso) podria causar
l f S lesiones.

7. El ahogador se coloca en la posicion “Funcionamiento”

Después de que el generador arranque, gire el interruptor del ahogador a la posicion “Funciona-
miento” lo antes posible, y luego conecte la carga después de 5 minutos de funcionamiento sin
carga.

. Start - Run |
-

Choke switch
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8. Conectar el Estacion base de carga
Conecte el cargador, coloque el interruptor del circuito en la posicion “Encendido”, luego encien-

da el cargador, conecte la bateria y el cargador cargara automaticamente la bateria.
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9. Detener el Generador
Presione el boton de Pausa de Carga para detener la carga, apague el cargador (retire todas las
cargas del generador), coloque el interruptor del circuito en la posicion “APAGADO” y desconec-

te el cargador/carga del panel de control del generador.

10. Apagar el Interruptor de Parada de Combustible

Después de 30 segundos de funcionamiento sin carga, gire el interruptor de parada de combus-
tible a la posicién “parada” y el generador se detendra inmediatamente. Después de detenerlo,
asegurese de girar el interruptor de parada de combustible a la posicién “parada”, de lo contra-

rio, la bateria seguira descargandose.

Sitart
Run
Stop

Flamaoul swilch

97



Manual de Usuario del Aifthom® (‘)

11. Cerrar el Interruptor de Combustible
Después de apagar el generador, gire el interruptor de combustible a la posicién “apagado”.

Cuando se detiene el generador, su temperatura superficial sigue siendo muy alta, y es necesario esperar a que el
generador se enfrie antes de moverlo u realizar otras operaciones. De lo contrario, existe el riesgo de quemaduras.

Almacenamiento y mantenimiento

Si planea almacenar el generador durante un largo periodo, es necesario tomar algunas medidas
de almacenamiento para prevenir el envejecimiento. A continuacion, se detallan las medidas para
evacuar el combustible:

Evacuar el combustible

1. Gire la perilla del interruptor de combustible a la posiciéon “APAGADO”.

2. Abra la tapa del tanque de combustible y saque el filtro. Extraiga todo el combustible del tan-
que en un tanque dedicado y luego apriete la tapa del tanque.

3. El combustible es extremadamente volatil y téxico, por favor, lea detenidamente las instruc-
ciones de seguridad.

4. Utilice un pafo suave y limpio para limpiar el combustible que pueda derramarse y evitar da-
Aar la cubierta de plastico.

5. Inicie el generador y se detendra automaticamente cuando se agote completamente el com-
bustible.

6. No conecte ningun equipo eléctrico, el tiempo de funcionamiento del motor depende del
combustible restante en el tanque.

7. Retire la buijia, vierta una cucharada de aceite de motor SAE 10W30, vuelva a instalar la bujia

y tire suavemente del arrancador de traccidn para que el aceite de motor lubrique el bloque

del cilindro.

Tire del arrancador de traccion hasta sentir resistencia.

Limpie la superficie del generador, coloque el aceite de motor en un lugar ventilado y seco, y

cubralo bien con una cubierta.

© ®©

Los usuarios deben operar el generador de manera segura. El mantenimiento programado, ajuste
y lubricacion pueden garantizar el funcionamiento seguro y eficiente del generador. En la entrega
del generador se le entregara un libro de mantenimiento. Realiza tu mantenmiento en su taller
mas cercano AlF.
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Parametros

Type Variable frequency generator set
Frequency 90Hz
Rated voltage 230V
Maximum output power 11000W
Rated output power 10000W
Power Factor 1.0
Generator AC output quality ISO8528/G1
Waveform Distortion Rate <3%
Noise sound pressure 7m 79dB
(1/4) load
Overload protection AC Liquid magnetic circuit breaker
exchange
Engine model DH550
Engine type Single cylinder, four stroke, forced air
cooling
Displacement 550cc
Fuel type Unleaded gasoline
S0oNe Fuel tank capacity 35L
Continuous running time 6 hours
(rated output)
Engine Oil Volume 1.3L
Spark plug model F7RTC
Start method Hand Start & Electric Start
Dimensions Length*width*height 730x677x690mm
Net weight 80kg

Garantia y servicio Post-Venta

Detalles de la garnatia
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No se garantizan las fallas causadas por factores humanos:

2

N

Uso de aceite inferior.

Uso de gasolina inferior.

No se cambia regularmente el aceite del motor.

Inmersion del generador en agua o caida al agua.

El generador esta conectado a la red eléctrica, lo que causa conflictos y quema.

Problemas de componentes causados por no limpiar la capa de suciedad en el interior de la
maquina.

Dafos causados por el agente o el propio usuario durante el transporte, transporte secunda-
rio y transbordo.

Otros problemas causados por no cumplir con los requisitos de mantenimiento.

Aviso de Garantia

El periodo de garantia del generador es de 6 meses a partir de la fecha de entrega de nuestra

empresa o hasta alcanzar 100 horas de uso acumuladas, lo que ocurra primero.

La maquina puede ser reparada de forma gratuita por cualquier falla que ocurra durante el

uso normal dentro del periodo de garantia especificado.

Cuando se requiera mantenimiento, presente esta tarjeta y la factura de compra, y guardela

adecuadamente. (En caso de pérdida, no se reemplazara).

Las siguientes situaciones no se incluyen en el alcance del mantenimiento gratuito, pero se

pueden realizar reparaciones pagas y servicios de por vida:

1. El usuario no mantuvo el generador a tiempo segun el tiempo de uso estipulado en el ma-
nual.

2. Darios causados por factores humanos o problemas de calidad del generador.

3. La calidad del aceite del motor no cumple con el estandar y la gasolina no proviene de
estaciones de servicio regulares.

4. Imposibilidad de presentar la tarjeta de garantia y la factura de compra o la fecha de ven-
cimiento de la garantia.

5. Danos o desgaste normal a largo plazo causados por fuerza mayor o uso indebido por
parte del usuario (manipulacion, golpes, adicion de combustible o aceite de motor no cali-
ficados, etc.).

6. Sin el permiso de nuestra empresa, los dafios causados por la depuracion y reparacion
por nosotros mismos o0 no en el punto de mantenimiento de nuestra empresa.

7. El modelo del producto o el numero de factura rellenado en la tarjeta de garantia no coin-
cide con el producto reparado o ha sido alterado.

Es importante mantener un registro preciso de los servicios recibidos de talleres oficials AlF para
garantizar una buena gestion y seguimiento. Si tiene alguna pregunta o necesita mas asistencia,
no dude en comunicarse con nosotros. Estamos aqui para brindarle un servicio de calidad y re-
solver cualquier inquietud que pueda tener.

Gracias por elegir nuestros productos y confiar en nuestros servicios.
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